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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogoélne, odnosi si¢ do wymagan wspolnych, dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,Budowa kanalizacji sanitarnej z przylagczami i
przepompowhniami sciekéw w miejscowosci KOPKI gm. RUDNIK nad SANEM na terenach
potozonych poza granicami aglomeracji ujetych w KPOSK”.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych specyfikaciji

Wymagania ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

| Wymagania ogolne

] Roboty ziemne
i Kanalizacja sanitarna

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

Dziennik Budowy — urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw
robot, przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem,
Wykonawcg i Projektantem.

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot. Wpisy w ksiedze
obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow i robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania robdt, zgodnie z Dokumentacijg
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdot z dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony, z przecigtnymi tolerancjami,



przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy robot w formie
pisemnej, dotyczacej sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, be¢dgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Przedmiar Robot — wykaz robot, z podaniem ilosci, w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Teren robot — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonanych roboét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, specyfikacja Techniczna, postanowieniami umowy i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.6 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow pomiarowych oraz reperéw, Dziennik Budowy, Ksiege
Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i Specyfikacje Techniczna.

Na Wpykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili koncowego odbioru robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.7 Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje
projektowa:

Zamawiajgcego tj.:

Przetargowg dokumentacja projektowa - rysunki pozwalajace na okreslenie lokalizacji, zakresu i
charakteru robot, Dokumentacj¢ Projektowsa, Przedmiary, ktora zostanie przekazana Wykonawcy
po przyznaniu kontraktu.

Wykonawcy tj.:
dokumentacji do opracowania przez Wykonawce, w tym:

x  Projekt organizacji budowy,

% Program Zapewnienia Jakosci (PZJ),

x  Dokumentacj¢ powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjno — wykonawcza dla
zrealizowanych robot - umozliwiajaca naniesienie zmian na mape¢ zasadniczg 1 w
stosowanych ewidencjach zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

% Projekt organizacji ruchu dla rob6t w pasie drogowym uzgodniony z zainteresowanymi
instytucjami wedtug obowiazujacych procedur wraz z uzyskaniem stosownych pozwolen
i zezwolen na zajecie pasa drogowego, instrukcj¢ obstugi i eksploatacji stacji uzdatniania
wody.

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni w cenach
jednostkowych robot.



1.8 Zgodnos¢ robé6t 2z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacja Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego, stanowig cze$¢ Kontraktu a wymagania
wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace, tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.
W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

% Specyfikacja Techniczna

% Dokumentacja Projektowa

% Przedmiar Robot
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
W przypadku rozbieznosci, opis wymiarow podany na pismie jest wazniejszy od odczytu ze
skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacja Techniczng.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i Specyfikacji Technicznej beda uwazane za
warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedzialu
tolerancji. Cechy materiatléw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy, materiaty lub Roboty, nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub Specyfikacja Techniczng i wptynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a elementy robdt rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejgcego ruchu publicznego w sasiedztwie
Terenu Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru, uzgodniony z
odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczen robot na okres budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robodt, projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce. W czasie wykonywania
robot, Wykonawca zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty itp. zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci, w dzien 1 w nocy, tych zapdr i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie, przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wilaczony w Cen¢ Kontraktowa.



1.10 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot,
Wykonawca be¢dzie:

x utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

x  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska, na terenie i woko6t Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen 1 ucigzliwosci dla os6b lub wiasnosci spolecznej 1 innych,
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn, powstalych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

x lokalizacje baz, magazynow, sktadowisk, 1 drog dojazdowych

x $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow
wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i
gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

1.11 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach 1 pojazdach. Materiatly latwopalne be¢da sktadowane w sposdéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym jako
rezultat robot albo przez personel Wykonawcy.

1.12 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktoére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wickszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty wydane
Swiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajagce brak
szkodliwos$ci na srodowisko.

1.13 Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wiascicielem tych
urzadzen, potwierdzenie informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajacego w planie ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swym harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktore majg by¢ wykonane w zakresie zabezpieczenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie
z nimi wspolpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie



budowy, spowodowane jego dziatalnosciag. Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia
wszystkich kosztow obejmujacych: optaty, dzierzawy terenu, w tym: oplaty za zajgcie pasa
drogowego, oplaty za wbudowanie urzagdzen w pas drogowy, rekompensaty dla wiascicieli za
czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcag a wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wlasnos$ci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.14 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$, przy transporcie
materialdbw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia wtadz
na przewoz nietypowych wagowo i gabarytowo tadunkow.

1.15 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegatl przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegdlnosci, Wykonawca ma obowigzek zadba¢ aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez, dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej, nie
podlegaja odrebnej zaptacie i1 sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.16 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot, od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
potwierdzone w taki sposob aby budowla lub jej elementy, byly w zadowalajagcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to, na polecenie Inspektora
Nadzoru, powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny, od otrzymania
tego polecenia.

1.17 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne 1
miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych, podczas
prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych, odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen 1 metod. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.



1.18 Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robét, na czas niezbedny:

x utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego,

x  biezace utrzymanie objazdéw i przejazdéw w stanie technicznym, umozliwiajagcym ruch

kotowy i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru dokona likwidacji objazdow
(przejazdow) 1 organizacji ruchu, w tym:

% usuniecia nie wbudowanych materiatéw i 0znakowania,

x doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdéw (przejazdow) oraz zastepczej organizacji ruchu nie
podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktows.

1.19 Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy, sprzet 1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe tub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace roéwny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedlozone
Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.20 Wykopaliska

Wykonawca, o ile zajdzie taka konieczno$¢ lub wynika to z uzgodniefn zapewni na wtasny koszt
nadzor archeologiczny nad prowadzonymi robotami. O wszelkie wykopaliskach (monety,
przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalo$ci o znaczeniu geologicznym Ilub
archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowigzany jest powiadomic
nadzor archeologiczny i Inspektora Nadzoru i postepowac zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i (lub) wystgpig opdznienia w robotach,
Inspektor Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu
wykonania robo6t 1 (lub) wysokosci kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.

2 MATERIALY

2.1 Zrodia szukania materiatow

Wszystkie zastosowane materialy uzyte do realizacji projektu musza pochodzi¢ z krajow UE. Co
najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdot, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materialow. Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie,
ze wszystkie materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spehlniajg wymagania specyfikacji w czasie realizacji
robot.



2.2 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz, na pozyskanie
materiatdéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wiaczajac w to zrédla wskazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty,
przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych
materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow dla Robot.

Humus i nadktady, czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopoéw i miejsc pozyskiwania piasku i
zwiru, bedg formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu,
przy zakonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy be¢da wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzit w obrebie Terenu Budowy zadnych wykopow, poza tymi ktore zostaty
wyszczegolnione w Kontrakcie. Eksploatacja zZrédel materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym obszarze.

2.3 Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materialowe mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda
zachowane nastgpujace warunki:
x Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace 1 pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
x Inspektor Nadzoru bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem, usunigciem i
niezaptaceniem.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa Iub Specyfikacja Techniczna przewiduja mozliwosé
wariantowego zastosowania rodzaju materiatow, w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego



materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢, pod wzgledem typow i ilosci, wskazaniom zawartym w
Specyfikacji Technicznej w przypadki braku ustaleh w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt, ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie 1 gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska 1
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Wykonawca bedzie na biezaco wusuwaé, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem oraz za jako$é
zastosowanych materiatow 1 wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami  Specyfikacji Technicznej, Programem Zapewnienia Jakosci, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczeniu
wysokosci wszelkich elementow robot, zgodnie z wymiarami 1 rzgdnymi okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robdt, zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w
Specyfikacji Technicznej, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow i roboét, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji 1 przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.



5.2 Polecenia Inspektora Nadzoru

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe i
organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogolna opisujaca:

x organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robodt, organizacje
ruchu na terenie budowy wraz z oznakowaniem,

% sposob zapewnienia BHP,

x  wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

x  wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowo$¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robot,

x  system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig robot,

*x wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

x sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

x wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzen pomiarowo-kontrolnych,

x rodzaje 1 ilosci $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

x sposob zabezpieczenia 1 ochrony fadunkow przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

x sposob 1 procedur¢ pomiarow 1 badan (rodzaj i1 czgstotliwo$¢ pobierania probek,
legalizacje i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegoélnych elementéw robodt, sposob
postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnac
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakos$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatow oraz robdt z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

Minimalne badania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w Specyfikacji
Technicznej, normach i wytycznych. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru swiadectwa,



ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje i odpowiadajg
wymaganiom norm okre$lajacych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i1 prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢, z jednakowym
prawdopodobienstwem, wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru moze polecié
przeprowadzenie dodatkowych badan, tych materiatow, ktore budza watpliwos$¢ co do jakosci.
Koszty tych badan ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
wypadku, koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do prébek dostarcza Wykonawca.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji Technicznej stosowac
nalezy wytyczne krajowe albo inne procedury. Przed przystgpieniem do badan i pomiardw,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do akceptacji
przez Inspektora Nadzoru.

6.5 Raport z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6 Badania dokonywane przez Inspektora Nadzoru

x Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatlow u Zrodta ich wytwarzania,
1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

x Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot z wymaganiami
Specyfikacji Technicznej na postawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

% Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialow 1 robot z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng. W takim przypadku catkowite
koszty powtdérnych 1 dodatkowych badan 1 pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawceg.

6.7 Certyfikaty i deklaracje jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete



certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore speiniaja wymogi Specyfikacji Technicznej. W
przypadku materiatéw, dla ktorych sg3 wymagane ww. dokumenty przez Specyfikacje
Techniczng, kazda partia materialdéw bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posiada¢ w/w dokumenty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby, wynikami wykonanych przez niego
badan.

Materiaty posiadajagce w/w. dokumenty, a urzgdzenia — wazng legalizacj¢, mogg by¢ badane w

dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wiasciwosci z Specyfikacja

Techniczng, materiaty takie lub urzadzenia, zostang odrzucone.

6.8 Dokumenty Budowy

Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujacym Wykonawce i
Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy, do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i dotyczy¢ beda przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po
drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty, beda oznaczone Kkolejnymi
numerami zatgcznika i opatrzone datg oraz podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczeg6lnosci:

x date przekazania terenu budowy,

x date przekazania Dokumentacji Projektowej,

x date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robot,

x terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

x  przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

% uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

x daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

x zgloszenia 1 daty odbioru robot zanikajacych, ulggajacych zakryciu, czeSciowych i
koncowych odbioréw robot,

x wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

x stan pogody i1 temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacym
ograniczeniom lub szczeg6lnym wymaganiom, w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,

x  zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

x dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

% dane dotyczace sposobu wykonywania i zabezpieczania robot,

x dane dotyczace jakoSci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal, wyniki prob poszczegodlnych elementow
budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do
Dziennika Budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong i nie ma uprawnien do wydawania polecen




Wykonawcy robot.

Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach
przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdéw, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy, bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
jakosci robot. dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpniane na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych nastepujace dokumenty:
x  pozwolenie na budowe,

protokoét przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

protokot odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

X X X X X%

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym miejscu Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zZyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja
projektowa 1 Specyfikacja Techniczng, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze
Robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru z co najmniej 3-dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru beda wpisywane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Przedmiarze Robot lub
Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robét. Bledy
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru, na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstotliwo$cia wymagana do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawey, lub w innym czasie oczekiwanym przez
Wykonawce i inspektora Nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatlow

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone
poziomo, wzdtuz linii osiowej. Objetosci beda wyliczone w m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez
sredni przekrdj. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub
kilogramach, zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznej.



7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i1 beda przez niego
utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robdt. Urzadzenia winny by¢
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

7.4 Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznej. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub koncowym odbiorem roboét, a takze w
przypadku dhuzszej przerwy robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zalezno$ci od wustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanego przez Inspektora Nadzoru, przy udziale
Wykonawcy:

x odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

x  odbidr czgsciowy,

% odbior koncowy,

x  odbidr pogwarancyjny.

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr tych robdt polega na finalnej ocenie jakosci i ilosci wykonanych robdt, ktore w dalszym
procesie realizacji, ulegng zakryciu. Odbiér bedzie dokonywany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania og6lnego postgpu robot. Odbioru
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej cze$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior czesciowy
Odbioér czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czgéci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje si¢ wg. zasad jak wyze;j.

Odbior koncowy robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t, w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na pismie, o
tym fakcie (Zamawiajacego) Inspektora Nadzoru.

Odbidr koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru, zakonczenia robot.



Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajagcego, w obecnosci
Inspektora Nadzoru, Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow oraz wizualnej zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng.

W toku odbioru koncowego robét, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehiajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonanych robot, w poszczegodlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacji Technicznej, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonanych robot, w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbioru koncowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt, jest protokot odbioru
koncowego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

x  Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jes§li zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
Specyfikacje Techniczne,
Recepty i ustalenia technologiczne,
Dziennik Budowy 1 Ksigegi Obmiaru (oryginaty),
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow,
Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg wykonanych elementéw robot,

% inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
W przypadku gdy wg. komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkie, zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajace, beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania
robot poprawkowych 1 uzupetniajacych, wyznaczy Komisja.

X X X X X X

Odbior pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy
odbiorze koncowym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke
obmiarowg, ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w pozycji Przedmiaru Robét.
Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania, sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;j.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

x robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami, warto$¢ zuzytych materiatow

wraz z kosztami zakupu, magazynowania,



x ewentualnych ubytkoéw i transportu na teren budowy,

x  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie sprzgtu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

% koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,

pracownikow nadzoru i laboratorium,

koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii i wody,

budowa drog dojazdowych itp.)

koszty dotyczace oznakowania Robot,

wydatki na BHP,

ustugi obce,

oplaty za dzierzawe placow, ekspertyzy, ubezpieczenia oraz koszt zarzadu Wykonawcy,

zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytulu innych

wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot 1 w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym

Przedmiarze Robdt, jest ostateczna 1 wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robot objetych pozycja kosztorysowa. Cena ofertowa przedstawiona przez

Wykonawce jest ceng ryczattowa nie podlegajacg zmianie.

x
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9.2 Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza
Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje geodezyjna
powykonawczg inwestycji oraz projekt organizacji ruchu w pasie drogowym.

9.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy:
dostarczy¢ 1 zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace (zapory, Swiatla ostrzegawcze, znaki itp.)

9.4 Koszty zawarcia ubezpieczen na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w warunkéw umowy ponosi Wykonawca.

9.5 Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajgcia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonego zgodnie z przepisami
Ustawy o drogach publicznych lub innego obowigzujacego prawa miejscowego wiasciwego
terenowo dla miejsca wykonywania robot, ponosi Wykonawca.

9.6 Odwodnienie wykopow

Koszty utrzymania wykopdéw w stanie suchym na czas prowadzenia robot, nalezy oszacowaé w
formie ryczattowej na podstawie zalozen zamieszczonych w dokumentacji i uwzgledni¢ w cenie
jednostki obmiaru wykopu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane.

2. Specyfikacje Techniczne w roéznych miejscach powotujg si¢ na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowaé jako integralng cze$¢ i nalezy je
czyta¢ tacznie z Rysunkami 1 Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaly. Rozumie
si¢, ze Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawarto$ciag i wymaganiami.
Zastosowanie beda mialy wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda



wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjantow w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych zwigzanych z budowag kanalizacji sanitarnej z przylgczami i
przepompowniami sciekéw w miejscowosci KOPKI gm. RUDNIK nad SANEM na terenach
potozonych poza granicami aglomeracji ujetych w KPOSK.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot ziemnych przy
wykonywaniu wykopow, zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowiezionym.
Zakres robdt obejmuje:

odtworzenie punktéw trasy i punktow wysokosciowych,

wyznaczenie obiektow,

rozbidrka elementow drog i ogrodzen,

zdjecie warstwy ziemi urodzajne,

wykopy w gruncie waskoprzestrzenne, mechaniczne reczne, na odktad,

umocnienia $cian wykopow wypraskami wraz z rozbiorka,

wyrownanie podloza w miejscu przebrania gruntu oraz pod armatur¢ z dowiezionego
piasku,

zasypanie z zageszczaniem wykopow, mechaniczne 1 recznie,

wywo0z nadmiaru gruntu na odlegto$¢ do 5 km, rozscielenie ziemi urodzajne,

montaz i demontaz konstrukcji podpar¢ i podwieszen istniejacych rurociagdw i kabli,
utozenie i rozbiorka ktadek dla pieszych,

odwodnienie wykopow,

zabezpieczenie kabli rurami dwudzielnymi,

dokopy pod projektowane budowle,

formowanie i zaggszczanie nasypow,

rozplanowanie wydobytego urobku z dna i skarp,

plantowanie powierzchni skarp i dna wykopow,

humusowanie w miejscach wykopow.

VVVVVVVVVVY VYVVVVYVYYVY

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z Polskimi Normami, warunkami
technicznymi projektowania, wykonania i odbioru robot ziemnych i specyfikacja ,,Wymagania
ogolne”.

Grunt budowlany (grunt) — czes¢ skorupy ziemskiej mogaca wspotdziata¢ z obiektem
budowlanym, stanowigca jego element lub shuzaca jako tworzywo do wykonywania z niego
budowli ziemnych.

Grunt rodzimy — grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku procesow geologicznych
(wietrzenie, sedymentacja w $rodowisku wodnym itp.), grunty rodzime sg zawsze gruntami



naturalnymi, rozroznia si¢ nastepujace grunty rodzime: skaliste, nieskaliste mineralne,
nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy — grunt powstaly w wyniku dzialalnosci cztowieka, np. w wysypiskach
zwatowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp..

Grunty mineralne nieskaliste — grunty kamieniste, gruboziarniste i drobnoziarniste.

Grunty gruboziarniste — ze wzgledu na uziarnienie wyrézniamy: zwir, zwir gliniasty, pospotke,
pospoike gliniasta.

Grunty drobnoziarniste — ze wzgledu na spoisto$§¢ wyrdézniamy niespoiste (np. piasek gruby,
sredni, drobny 1 pylasty), spoiste (np. piasek gliniasty, pyt piaszczysty, pyt, glina piaszczysta,
glina, it).

Nasyp — budowla, ktorej rodzaj i stan odpowiadajag wymaganiom budowli ziemnych lub podtoza
pod budowle.

Nachylenie skarpy — nachylenie spadu skarpy w stosunku do poziomu najczesciej podawane
jako 1:n (gdzie n jest stosunkiem rzutu poziomego do rzutu pionowego) lub jako kat nachylenia
spadku skarpy w stopniach.

Podloie gruntowe — strefa, w ktérej wihasciwosci gruntow maja wpltyw na projektowanie,
wykonywanie i eksploatacj¢ budowli.

Klin odlamu — bryta gruntu wydzielona powierzchnig poslizgu.

Statecznosé skarp — skarpa zachowuje swojg statecznos¢, gdy $cinajace naprezenia wzdiuz
dowolnej ciaglej powierzchni (powierzchni poslizgu) nie przekrocza wytrzymatosci gruntu na
$cinanie i w obrebie klina odtamu nie dojdzie do osuwiska.

Odktad — nasyp uformowany z gruntu usunigtego z wykopu i przeznaczonego do pozniejszego
wykorzystania, np. do zasypania wykopu po jego zabudowaniu, wyrdéwnania terenu,
rozplantowania.

Urobek — grunt odspojony lub wydobyty z wykopu.

Odwodnienie powierzchniowe — odwodnienie polegajagce na ujmowaniu wod gruntowych i
powierzchniowych bezposrednio w wykopie lub za pomoca systemu rowdéw 1 drenazy
poziomych i doprowadzeniu ich poza wykop budowlany, odwodnienie tymczasowe -
tymczasowe obnizenie zwierciadta wody gruntowej, zwykle na okres robot ziemnych i
fundamentowych lub wykonywania budowli ziemnej.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robé6t ziemnych

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania prac, oraz ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektows, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty ziemne — wykopy pod urzadzenia, nasypy nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymogami
podanymi w normie PN-B-06050:1999 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoélne.
Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone na podstawie Dokumentacji Projektowej, okreslajacej
potozenie instalacji i urzadzen podziemnych, mogacych znalez¢ si¢ w zasiggu prowadzonych
robot. Jezeli teren, na ktorym wykonywane s3 roboty ziemne nie moze by¢ ogrodzony,
Wykonawca robdt powinien zapewnic jego staty nadzor.

Wykopy — wymagania ogélne

Technologie wykonywania wykopoéw okresla Dokumentacja Projektowa. Moze ona ulec zmianie
w uzasadnionych przypadkach w trakcie robot wykonawczych. Zmiana technologii robot, w
wyniku ktdrej nastapi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnos$ci, lub warunkow
eksploatacji 1 konserwacji wykonywanych urzadzen, wymaga zgody Inspektora Nadzoru.
Wykopy powinny by¢ wykonywane w mozliwie najkrotszym czasie oraz w takim okresie, aby
po ich zakonczeniu mozna bylto przystgpi¢ natychmiast do wykonania projektowanych umocnien
dna i1 skarp, urzadzen, budowli.

Nalezy przestrzega¢ zasady, aby przed planowanymi dhluzszymi przerwami w pracy,



poszczegbdlne odcinki wykopow byly catkowicie wykonczone. Szczegodlnie niewskazane jest
pozostawianie wykopow w stanie surowym na okres zimowy.

Nasypy — wymagania ogolne

Technologi¢ oraz zakres wykonywania nasypoéw okresla dokumentacja projektowa. Moze ona
ulec zmianie w uzasadnionych przypadkach w trakcie robot wykonawczych. Zmiana technologii
robot, w wyniku, ktorej nastgpi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosci, lub
warunkow eksploatacji 1 konserwacji wykonywanych urzadzen, wymaga zgody Inspektora
Nadzoru. Skarpy nasypoéw bezposrednio po ich wykonaniu powinny by¢ umocnione zgodnie z
Dokumentacjg Projektow3.

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubo$ci. Nastepna, wyzej polozona
warstwa moze by¢ uktadana po osiggni¢ciu wymaganego zageszczenia warstwy poprzedniej.

Dla unikniecia przestojéw odcinek robdt nalezy podzieli¢é na czgéci, tak aby procesy
wbudowywania gruntu, zaggszczenia i kontroli mogty by¢ realizowane w tym samym czasie.

Warunki gruntowo-wodne

Warunki gruntowo-wodne na terenie inwestycji zostaly rozpoznane i opisane w dokumentacji
projektowej. Projektowane do wykonania obiekty o plytkim i nieskomplikowanym
fundamentowaniu w prostych warunkach geologicznych mozna zaliczy¢ do 1 kategorii
geotechnicznej. W rejonie przedmiotowej inwestycji wystepuja bowiem grunty kat. 111-1V.
Zakres projektowanych rozwigzan zwigzanych z warunkami gruntowo-wodnymi nalezy
korygowaé w trakcie realizacji w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru, stosownie do warunkow
rzeczywistych.

Istniejqce uzbrojenie terenu

Rodzaje oraz usytuowanie istniejgcego uzbrojenia terenu objetego inwestycjg ustalono na
podstawie inwentaryzacji zamieszczonej na mapach zasadniczych do celow projektowych w
skali 1:500 oraz w wyniku uzgodnien dokonanych z administratorami poszczeg6lnych urzadzen.

2 MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robot ziemnych wedlug zasad niniejsze]
specyfikacji s3:

> pospolka,

> humus.

Do utrwalenia punktow gloéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania
trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dtlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m 1 dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,.Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wiasciwosci gruntu w miejscu jeg0 naturalnego zalegania, jak tez w czasie jego
odspajania, wbudowywania i zagg¢szczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢
zgodny z przewidziang technologia wykonania robdt, oferta Wykonawcy i uzyskac akceptacje
Inspektora Nadzoru. Przewiduje si¢ wykorzystanie ponizszego sprzetu:

> koparki,



koparko-spycharki,

spycharki,

ciaggnika z przyczepa,

ubijaka mechanicznego,
tadowarki,

samochodow samowytadowczych.

vV V V V V V

3.1 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé nast¢pujgcy
sprzet:
> teodolity lub tachimetry,
> niwelatory,
> dalmierze,
> tyczki,
> laty,
> tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 jej punktoéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4 TRANSPORT

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania, wbudowywania, zaladunku i odlegtosci
transportu. Samochody samowytadowcze, ciggniki i inne $rodki transportowe wilasciwe do
wymogow okreslonych w dokumentacji projektowej, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zardbwno w obrebie pasa drogowego jak i poza nim. Przy pracach
transportowych nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepisdow obowigzujacych aktualnie w
publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne wykonania robét ziemnych

Wymagania ogdlne dotyczace prowadzenia robdt ziemnych podane zostaty w specyfikacji
»Wymagania og6élne”.

Roboty ziemne wykonywaé nalezy zgodnie z normami: PN-B-06050:1999, PN-B-10736:1999
PN-EN 1610:2002, PN-EN 1610:2002/Ap1:2007.

5.2 Prace pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 6).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspoOtrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach



wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (Iub) reperow roboczych. Bledy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzg¢dne
terenu istotnie roznig si¢ od rz¢dnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roéznic rz¢dnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzag Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktoéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy kanalizacji w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym 1 gérskim powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
kanalizacji i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktéw, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cig, aby $redni blad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.



5.4 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Dokumentacji Projektowej.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metroéw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz Scm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do lem w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w
dokumentacji projektowej.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5 Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
> wytyczenie osi,
> wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig okreslong w punkcie 5.4.

5.6 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzZniejszego uzycia przy
rekultywacji, umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do
innych czynnosci okre§lonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami Specyfikacji Technicznej lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowaé¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie
robot, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami Dokumentacji Projektoweyj,
Specyfikacji Technicznej lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnos$ci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.7 Wykonanie roboét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogrodzen obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow utrudniajacych wykonanie zakresu robot objetych punktem 1.3 niniejszej



specyfikacji zgodnie z Dokumentacja Projektows, Specyfikacjg Techniczng lub wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub re¢cznie w sposdb okreslony w
Specyfikacji Technicznej lub przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbg¢dnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w Specyfikacji Technicznej lub
wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z Specyfikacja Techniczng stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy,
powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog, ogrodzen znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy kanalizacyjne, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6Olno$ci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopdéw kanalizacyjnych nalezy
wypehié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i1 zagegsci¢ zgodnie
z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej specyfikacji.

5.8 Wykopy — metodyka wykonywanych robét

Wykopy pod rurociagi nalezy wykonywaé¢ w takiej kolejnosci, aby w kazdej fazie robot byt
zapewniony odptyw woéd opadowych i gruntowych. Przy wykonywaniu wykopoéw nalezy
przestrzega¢ zasady rozpoczynania robot od najnizszego punktu i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku dna wykopu. Rozpoczecie robot w innej kolejnosci moze by¢ stosowane
tylko w korzystnych warunkach wodno-gruntowych.

Metody wykonania robdt — wykopy (rgcznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do
glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu.

Projektuje si¢ wykonanie wykopow jako wykopy otwarte, z nachyleniem skarp zgodnie z
Dokumentacja Projektow3.

5.9 Profilowanie przekroju wykopu

Przy profilowaniu przekroju poprzecznego wykopu nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

> odspojony grunt nalezy odrzuci¢ poza krawedz skarp, a pas terenu wzdhuz wykopu
powinien by¢ oczyszczony,

> lokalne przeglebienia na profilowanych skarpach i w dnie, powstale w wyniku
przekopania, lub po usunigciu np. glazéw lub innych starych budowli, zaleca si¢
uzupetni¢ gruntem mineralnym, piaszczystym, piaszczysto-gliniastym,

» niedopuszczalne jest stosowanie do likwidacji przeglgbien lub sztucznego nadsypywania
skarp gruntow zbrylonych, zmarznigtych, rozpylonych lub bedacych w stanie ptynnym,

> zasypke w przeglebieniach nalezy wykonywa¢ warstwami poziomymi o grubosci do
20cm i starannie zaggszczac,

» naodcinkach, gdzie trasa wykopow przecina stare koryta lub gdzie wymiary istniejagcego
wykopu przekraczaja wymiary projektowane, sposoéb wyprofilowania sztucznych skarp
nalezy uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru.

5.10 Wykonywanie wykopow w gruntach nawodnionych

Przed rozpoczegciem robot w gruntach o wysokim poziomie wody gruntowej lub zalanych woda
nalezy:
» sprawdzi¢ czy aktualne warunki gruntowo-wodne zezwalajg na rozpoczgcie robot przy
uzyciu przewidywanego sprzetu mechanicznego,



> sprawdzi¢ czy w aktualnych warunkach istnieje mozliwos$¢ ograniczenia doptywu wody
na teren budowy.

Technologia wykonania wykopow musi umozliwia¢ prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. W czasie wykonywania robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni
spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z
wykopu.
W trakcie realizacji inwestycji nie przewiduje si¢ specjalnych rozwigzan odwodnienia wykopow
przy wykonywaniu wykopow, gdyz wody z wykopow odprowadzane begda grawitacyjnie. Dla
wykonania punktowych obiektow przewiduje si¢ typowe rozwigzania urzgdzenia odwodnienia
powierzchniowego.

5.11 Skladowanie, rozplantowanie urobku i zasypywanie
wykopu

Ukopany grunt z wykopu, przewidziany do rozplantowania na przyleglym terenie i zasypania
wykopow po realizacji robdt technologicznych, moze by¢ czasowo sktadany po jednej lub po
obu stronach wykopu. Miejsce oraz sposob skladowania i rozplantowania urobku, o ile w
dokumentacji projektowej nie zostaly okre$lone, nalezy ustala¢ bezposrednio w terenie,
uwzgledniajac nastgpujace warunki:

> uksztaltowanie terenu,

> rodzaj uzytkowania i stan zagospodarowania terenu,

> mozliwo$¢ dojazdu i1 pracy przewidywanego sprzetu,

> ilo$¢ urobku na 1m wykopu.
Grunt nalezy sktadowa¢ w taki sposob, aby nie nastgpito obsuwanie si¢ urobku do wykonanego
wykopu. Sktadowanie urobku, materialow 1 wyrobow jest zabronione w odlegto$ci mniejszej niz
0,6m od krawedzi wykopu, jezeli Sciany wykopu sa obudowane oraz w strefie klina naturalnego
odlamu gruntu, jezeli §ciany wykopu nie sg obudowane. Przy dokonaniu odktadu urobku tylko
po jednej stronie wykopu, odlegto$¢ odktadu nie powinna by¢ mniejsza niz 1,0m od krawedzi
klina naturalnego odtamu gruntu.
Rozplantowanie urobku nalezy wykona¢ w mozliwie krotkim czasie po wykonaniu wykopow 1
robot technologicznych, aby mozna byto jak najszybciej zagospodarowac pas terenu. Opodznienie
rozplantowania moze mie¢ miejsce, gdy grunt na odkladzie jest zmarznigty, nadmiernie
zawilgocony lub zbrylony.
Warstwa rozplantowanej ziemi nie powinna przekracza¢ 20cm z tym, ze grubo$¢ ta moze byc¢
wicksza w lokalnych przeglgbieniach terenowych lub, gdy wynika to w sposéb jednoznaczny z
Dokumentacji Projektowej. Powierzchnia po rozplantowaniu powinna by¢ wyréwnana oraz
wyprofilowana z odpowiednimi spadkami uniemozliwiajagcymi zaleganie wody. W przypadku,
gdy warunki terenowe uniemozliwiaja odpowiednie wyprofilowanie spadku nalezy wykonaé
bruzdy utatwiajgce sptyw wody powierzchniowej.
Pozostawienie nierozplantowanej ziemi w odktadzie, na dtuzszy okres lub na state, moze mieé¢
miejsce tylko w szczegdlnych przypadkach, np. gdy przewiduje si¢ dalsze wykorzystanie ziemi z
odktadu lub warunki terenowe uniemozliwiaja rozplantowanie wzglednie wywiezienie urobku.
W takich przypadkach ziemi¢ w odktadzie nalezy wyprofilowa¢ w regularne pryzmy. Co
kilkadziesigt metrow lub gesciej, w zaleznosci od lokalnych warunkow terenowych, w
uformowanych pryzmach, nalezy pozostawi¢ przerwy dla umozliwienia splywu wod
powierzchniowych.

5.12 Postepowanie w okolicznosciach niebezpiecznych

W przypadku wystagpienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢
hydraulicznych (kurzawka) nalezy:



> wstrzyma¢ wykonywanie robot w sgsiedztwie zaobserwowanego zjawiska jesli to
konieczne ze wzgledow bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu
przed dostepem ludzi,
> zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastgpito przebicie przed dalszym naruszeniem
struktury gruntu (np. przez ulozenie geowlokniny i1 nasypanie okolo 0,5m warstwy
pospotki lub drobnego zwiru),
> zawiadomi¢ Inspektora Nadzoru oraz Projektanta
W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody instalacyjne,
rurociagi, niewypaty itp. nalezy:
> niezwlocznie przerwaé prowadzenie robot,
> zawiadomi¢ odpowiednie instytucje administracyjne lub jednostki ratownicze,
> zawiadomi¢ Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego,
> zabezpieczy¢ zagrozone miejsca przed dostepem ludzi 1 zwierzat.
W czasie wykonywania robot ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzi¢ i umiescié
napisy ostrzegawcze. Prowadzenie robot ziemnych w poblizu instalacji podziemnych, a takze
pogiebianie wykopdw poszukiwawczych powinny odbywac si¢ recznie.
Wznowienie robot na odcinku, na ktérym wstrzymano roboty, moze nastapi¢ za zgoda
wihasciwych stuzb i1 Inspektora Nadzoru i powinny by¢ one przeprowadzone wedlug ich
wskazowek.

5.13 Doktadnos¢ wykonania robét ziemnych

Dopuszczalne odchytki w stosunku do parametrow okre§lonych w dokumentacji projektowe;:
> odchylenie szeroko$ci dna rowow i kanaléw £3cm (odchylenie lokalne £5c¢m),
> odchylenie szerokos$ci korony i fawy i nasypu +3cm,
> odchylenie rzgdnych dna wykopu wykonywanego w gruncie suchym oraz rz¢dnych
korony nasypu +1cm (odchylenie lokalne +2cm),
» odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie nawodnionym oraz
rzednych korony nasypu +2cm (odchylenie lokalne +£3cm),
odchylenie nachylenia skarp wykopu lub nasypu 1:n +£0,05,
odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu +5cm,
odchylenie wymiaréw W planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1m,
odchylenie grubosci warstwy podtoza +3cm,
odchylenie szeroko$ci warstwy podioza +5cm.

YV V V V V

5.14 Zabezpieczenie = wykonywanych budowli i robét
ziemnych

Budowle ziemne po wykonaniu powinny by¢ ubezpieczone zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
oraz Specyfikacja Techniczna.
W przypadku, gdy powyzszy warunek nie moze by¢ spelniony nalezy, do chwili wykonania
wiasciwego ubezpieczenia, zabezpieczy¢ skarpy oraz dno wykopow lub koron¢ nasypu przed
dziataniem wpltywow atmosferycznych oraz przed uszkodzeniami mechanicznymi. Dotyczy to
réwniez dluzszych przerw roboczych.
W tym celu zaleca sig¢:
> tymczasowe zabezpieczenie skarpy i dna wykopu lub korony nasypéw od wod
opadowych przez wykonanie rowow 1 drenazy opaskowych biegnacych wzdhuz krawedzi
skarp,
> w przypadku, gdy skarpy wykopu lub nasypu moga by¢ narazone na dzialanie ptynacej
wody, nalezy je ubezpieczy¢ brzegostonami lub réwnorzgdnymi umocnieniami,
> w przypadku wystepowania gruntow spoistych na powierzchni skarp, w dnie wykopu lub



na koronie nasypu, nalezy je w okresie upatéw chroni¢ przed wysychaniem; w przypadku
wykopoéw pozostawiajagc okoto 20cm warstwe gruntu rodzimego, a w przypadku
nasypow przykrywajgc grunt chroniony ok. 20cm warstwg gruntu dowolnego,

> w przypadku wystepowania gruntow wysadzinowych w dnie lub na powierzchni skarp
wykopow nalezy je usung¢ lub zabezpieczy¢ przed zamarzaniem przykrywajgc matami
lub warstwag ochronng gruntu, w przypadku nasypéw wbudowywanie gruntow
wysadzinowych w strefy przy powierzchni skarp i pod korong nie jest zalecane,

> zabezpieczy¢ przed przechodzeniem i przejezdzaniem,

> w przypadku, gdy zabezpieczenia nie wykonano lub okazato si¢ ono mato skuteczne, to
uszkodzong warstwe nalezy usunac,

> po dlugiej przerwie roboczej konieczne jest, przed wykonaniem ubezpieczen,
sprawdzenie nasypu i doprowadzenie go do wymiarow zgodnych z Dokumentacja
Projektowa.

5.15 Roboty ziemne w okresie mrozéw

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposéb ciagly, aby nie przemarzal. W przypadkach
dhuzszych przerw (ponad 2 godziny) odstonigte powierzchnie robocze powinny by¢ przykryte
np. matami stomianymi lub pozostawiong warstwa gruntu spulchnionego (nasypanego). Teren,
na ktérym przewiduje si¢ wykonanie wykopéw w zimie mozna zabezpieczy¢ przed
przemarzaniem poprzez:
> przeoranie gruntu do glebokosci 25+30cm i nastgpnie zbronowanie,
> pokrycie powierzchni gruntu miejscowego materiatami izolacyjnymi (stoma, trociny,
piasek, torf itp.).
Wyréwnywanie skarp 1 dna mozliwe jest zimg w zasadzie tylko w przypadku gruntéw sypkich.
W gruntach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.
W okresie mrozé6w mozna wykonywa¢ nasypy tylko z gruntow sypkich za zgoda Nadzoru
Autorskiego i Inspektora Nadzoru z zachowaniem nastgpujacych warunkow:
> niedopuszczalne jest wykonywanie nasypu na zamarzni¢tym podtozu, a grunt uzywany
do nasypow nie moze zawiera¢ lodu lub $niegu,
> niedozwolone jest stosowanie do nasypow gruntu zmarznigtego jesli zastosowane metody
zageszczania nie zapewniaja jego rozkruszenia 1 zaggszczenia do wymaganego stanu,
> grubo$¢ zageszczanych warstw powinna by¢ zmniejszona do 1/2 w stosunku do grubosci
warstw zageszczanych w warunkach niezimowych,
> przed potozeniem nastgpnej warstwy powierzchnia warstwy zaggszczonej powinna by¢
oczyszczona ze $niegu 1 lodu,
> w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe gorng nalezy zabezpieczy¢ przez
przykrycie ok. 0,5m warstwa luZzno ulozonego gruntu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogélne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podane zostaly w specyfikacji ,,Wymagania
og6lne”.

Kontroli podlegaja rodzaje i1 stany gruntéw oraz poziomy wod gruntowych w podtozu, rodzaje 1
stany gruntu w zlozu lub na odktadzie i po ich wbudowaniu w nasyp oraz wymiary budowli
ziemnych, a takze zageszczenie gruntu. Wyniki kontroli powinny by¢ porownywane z
wymaganiami przedstawionymi w Dokumentacji Projektowej.



6.2 Kontrola wymiaréw wykopow

Kontrole wymiaréw wykopow nalezy przeprowadza¢ metodami geodezyjnymi w przekrojach
poprzecznych rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 100m oraz dodatkowo w miejscach
charakterystycznych, np. na zalamaniach profilu podtuznego lub zmiany ksztattu, przy czym
powinny by¢ nie mniej niz 2 przekroje na kontrolowanym odcinku.
Kontroli podlegaja:

> rzedne dna, tawek i terenu,

> usytuowanie osi i dlugosci wykopow w osi,

> wymiary przekroju poprzecznego (szerokosci, glebokos¢),

> nachylenie skarp.

6.3 Kontrola zageszczenia

Badania zageszczenia prowadzi sig:
> mna biezaco (kontrola biezgca) — celem Kkontroli jest sprawdzenie czy osiggnigto
wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujace dopuszczenie do ukladania
nastepne;j,
> po wykonaniu catej budowli lub jej czesci (kontrola powykonawcza) gdy potrzebne sg
dane o zageszczeniu gruntow w catej budowli lub w jej czgsciach, wykrycie miejsc
stabych, kawern lub innych miejsc zagrazajacych bezpieczenstwu,
> w toku uzytkowania istniejagcych budowli (kontrola eksploatacyjna) przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczenstwo lub trwalo$¢, ktére wigza¢é mozna z
niedostatecznym zaggszczeniem gruntu.
Kontrola zageszczenia prowadzi¢ powinna do wyznaczenia stopnia zageszczenia (IDw) lub
wskaznika zaggszczenia (ISw) badanych warstw we wznoszonej budowli. Powyzsze parametry,
w zalezno$ci od rodzaju zageszczanego gruntu, mozna okre$la¢ metodg Proctora, metodami
radioizotopowymi, probnych obcigzen statycznych i dynamicznych lub geodezyjng (badania
nieniszczace ,,in situ”). Kontrole powykonawcza oraz stan zageszczenia budowli istniejacych
(kontrola eksploatacyjna) zaleca si¢ przeprowadza¢ metoda sondowan (badania podstawowe)
oraz wykopow badawczych z pobieraniem w dnie probek o nienaruszonej strukturze gruntu do
badan laboratoryjnych.
Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uzna¢ nalezy za zadowalajace, tzn.
upowazniajace do sypania warstwy nastepnej, jesli okreslone na podstawie wynikow badan
kazdej pobranej probki warto$ci kontrolowane spelniaja podstawowe warunki:
> ID>IDw lub IS > Isw,

> ID — uzyskana wartos¢ stopnia zaggszczenia,

> IDw —wymagana warto$¢ stopnia zaggszczenia,

> IS — uzyskana warto$¢ wskaznika zageszczenia,
> ISw  —wymagana warto$¢ wskaznika zaggszczenia.

W obszarze, w ktérym grunt nie spetnia tych warunkéw nalezy warstwe dodatkowo zagescic 1
przeprowadzi¢ ponowng kontrolg. W zaleznosci od przewidywanych skutkow wynikajacych z
niedostatecznego zageszczenia oraz warunkéw budowy, mozna wyjatkowo dopuscic
niespelnieniec podanych uprzednio wymagan podstawowych | zastosowaé nast¢pujace
wymagania zastepcze, charakteryzujace budowle o obnizonej, lecz dopuszczalnej jakos$ci:

> ID > IDw lub IS > ISw z tym, ze wymagan podstawowych, tzn. ID > IDw oraz IS > ISw,

moze nie spetni¢ nie wigcej niz 10% wszystkich wynikow dla budowli | i 11 klasy lub
15% dla budowli IIl i IV klasy, przy czym wskazniki najnizsze powinny spetniac
nierownosci:

> IDmin>0.70 IDw lub ISmin >0.95 Isw,
> | Dmin — najmniejsze wartos$ci stopnia zaggszczenia w warstwie,



» ISmin — najmniejsze wartoSci wskaznika zaggszczenia w warstwie.
Dopuszcza si¢ zastosowanie wymagan zastgepczych pod warunkiem, ze:
> kazde 2 miejsca lub 2 warstwy, z ktorych probki nie spetnity wymagan podstawowych sg
od siebie oddzielone miejscem lub warstwa, w ktorym zaggszczenie gruntu ten warunek
spetnia,
> ogolna liczba warstw, w ktérych nie sg spetnione wymagania podstawowe nie przekroczy
10% liczby wszystkich warstw danej budowli.
Budowle, w ktérych liczba warstw spelniajacych wymagania podstawowe nie siega 90%
wszystkich warstw powinny by¢ przedmiotem ekspertyzy oceniajacej stan techniczny i
mozliwosci spetnienia swoich zadan. W przypadku nie wykonania ekspertyzy nalezy traktowaé
je jako budowle o obnizonej jakosci.
Kontrola powykonawcza oraz kontrola eksploatacyjna stanowi¢ moze podstawe do uznania, ze
zageszezenie gruntu w nasypie nie nasuwa zastrzezen pod warunkiem, iz uzyskane wyniki we
wszystkich badanych miejscach speiniaja wymagania podstawowe. W innych przypadkach
wyniki badan powinny by¢ przedmiotem ekspertyzy orzekajacej o stanie technicznym budowli i
mozliwo$ciach spetnienia swoich zadan.

6.4 Dokumentacja kontroli oraz ocena wynikéw

Dokumentacja kontroli powinna sktadac si¢ z:
> dziennika badan i pomiaréw,
> zestawienia wynikow badan,
> zbiorczej analizy wraz ze statycznym opracowaniem wynikow badan i z wnioskami,
> przekrojow poprzecznych i podtuznych lub poziomych z lokalizacja badan 1 pomiaréw.
W dzienniku badan i pomiarow powinny by¢ notowane wszystkie wyniki badan oraz wyniki
pomiaré6w kontrolnych. Na przekrojach powinny by¢ naniesione wyniki badan pomiarow, a
takze miejsca poboru probek. Przekroje poprzeczne powinny by¢ wykonywane w tych
miejscach, w ktorych kontrolowane byly wymiary.
Wyniki kontroli jako$ci materialdw 1 robdt ocenia si¢ przez ich poréwnanie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej specyfikacji. Oceng z przeprowadzonej
kontroli materiatoéw 1 rob6t nalezy wpisa¢ do Dziennika Budowy.
Wyniki badan kontrolnych jakosci wykonania wykorzystywane sa:
> doraznie, przy odbiorze poszczegdlnych warstw, tj. do pordwnania parametrow
zageszczenia z wymaganiami projektowymi lub podanymi w niniejszej specyfikacji w
celu podjecia decyzji czy moze by¢ uktadana nastgpna warstwa,
> przy ocenie wigkszej czesci lub catkowicie wykonanego zasypow, w tym przypadku
wyniki badan powinny by¢ opracowane statystycznie.
Do oceny nalezy dolaczy¢ wyniki badan laboratoryjnych lub wskaza¢ na dokumentacje, gdzie
znajduja si¢ wyniki przeprowadzonych badan i pomiarow.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady

Ogodlne zasady dotyczace obmiaru robot podane zostaly w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi robdt zwigzanych z robotami ziemnymi sa:
> dla wykonania wykopow liniowych — m® (metr sze$cienny),
> dla usuniecia warstwy ziemi urodzajnej — m? (metr kwadratowy),



dla zasypywania wykopow — rn® (metr szescienny),

dla formowania i zageszczenia zasypow — m? (metr sze$cienny),

dla plantowania powierzchni skarp i dna wykopoéw — m? (metr kwadratowy),
dla rozplantowania urobku — m? (metr sze$cienny),

dla roz$cielenia ziemi urodzajnej — m? (metr kwadratowy),

dla humusowania skarp — m? (metr kwadratowy).

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczace odbioru robot podane zostaly w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.
Czesciowy odbidr robot przeprowadza si¢ dla robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
Nalezy je odebra¢ przed wykonaniem nastepnej czgsci robdt, uniemozliwiajacej dokonanie
odbioru robot poprzednich. W zakresie robot nasypowych sa to odbior podtoza i odbiory
poszczegodlnych warstw.

Odbioru czgéciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W
przypadku oceny pozytywnej sporzadza si¢ protokot odbioru czgsciowego.

Odbior koncowy przeprowadza si¢ po zakonczeniu cato$ci robot, na podstawie odbiorow
czesciowych i1 oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W przypadku pozytywnej oceny
sporzadza si¢ protokot odbioru koncowego.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi oraz Dokumentacja
Projektowa nalezy poprawi¢ w ustalonym terminie i przedstawi¢ do powtornego odbioru.

Po zakonczeniu rob6t Wykonawca winien przywroci¢ teren do stanu pierwotnego i odtworzy¢
elementy zagospodarowania terenu. Koszt tych prac Wykonawca uwzgledni w cenie ryczattowe;j
na realizacj¢ cato$ci inwestycji. Wykonawca robot zobowiazany jest do uzyskania od wtascicieli
1 uzytkownikOw terenu oswiadczen stwierdzajacych brak roszczen zwigzanych z
uporzadkowaniem terendw po zakonczeniu robot.

Calos¢ przedmiotowych robot nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami 1
normami technicznymi oraz BHP, przy uwzglednieniu warunkéw okreslonych w dokumentacji
projektowej, uzgodnieniach, postanowieniach i decyzjach.

9 PODSTAWY PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podane zostaty w specyfikacji ,,Wymagania ogdlne”

vV V V V V V

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonania robot ziemnych obejmuje m.in.:
» odspojenie gruntu,

pionowe 1 poziome przerzuty ziemi ze ztozeniem jej na odktad,

profilowanie dna wykopu,

wyrownanie na czysto skarp 1 dna wykopow,

wykonanie rowkoéw odwadniajacych,

odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

zasypanie wykopow,

zageszezenie zasypki warstw wykopu,

kontrola stopnia zageszczenia zasypki,

rozplantowanie uprzednio wydobytej ziemi,

wykonanie w rozplantowanej ziemi bruzd,

spulchnianie gruntu skarp,

pokrycie skarp humusem zlozonym przy goérnej krawedzi,

wykonanie urzadzen zabezpieczenia i organizacji ruchu.

YV V VYV VV V VY VY VY VYV VY



10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-02480:1986

PN-EN 13043:2004
PN-EN 13043:2004/AC:2004

PN-B-06050:1999
PN-B-10736:1999

PN-B-12095:1997

Grunty budowlane — Okreslenia, symbole, podziat i opis
gruntow

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogdlne

Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne
wykonania

Urzadzenia wodno-melioracyjne — Nasypy — Wymagania i
badania przy odbiorze
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot instalacyjnych kanalizacyjnych zwigzanych z budowa kanalizacji sanitarnej z
przylaczami i przepompowniami Sciekow w miejscowosci KOPKI gm. RUDNIK nad
SANEM na terenach polozonych poza granicami aglomeracji ujetych w KPOSK”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
budowa sieci kanalizacji sanitarnej.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej s3g zgodne z
Dokumentacja Projektowa oraz specyfikacja ,,Wymagania ogdlne”.

Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzenia
sciekow bytowo gospodarczych.

Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw $ciekow nastgpuje dzieki
sile cigzkosci.

Kanat — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania §ciekow.

Kolektor glowny — kanal przeznaczony do zbierania $ciekdw z kanatow bocznych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli 1 prawidlowej eksploatacji kanatow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka polgczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do laczenia co najmniej
dwoch kanatow doptywowych w jeden kanat odplywowy.

Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysoko$¢ komory roboczej jest to odleglos¢ pomiedzy rzedna dolnej powierzchni ptyty lub
innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedna spocznika.

Komin wtazowy — szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory roboczej.

Phlyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta przykrywajaca komore robocza.

Wtaz kanalowy — clement zZeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komoér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
Kineta — koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjne;.

Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigedzy kineta a $ciang komory
roboczej.

1.5 Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ich jako$¢, wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z



Dokumentacja Projektowa, Specytikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 MATERIALY

Wszystkie materialty stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej specyfikacji i Dokumentacji Projektowej.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez odpowiednie ustawy i rozporzadzenia.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy zastosowane do budowy sieci kanalizacji
sanitarnej powinny odpowiada¢ normom krajowym zastgpionym, jesli to mozliwe, przez normy
europejskie lub technicznym aprobatom europejskim.

W przypadku braku norm krajowych lub technicznych aprobat europejskich elementy i materiaty
powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

2.1 Rurociagi grawitacyjne

Sie¢ kanalizacji grawitacyjnej nalezy wykona¢ z rur PVC-U jednowarstwowych o $ciankach
obustronnie gtadkich, litych o wydluzonym kielichu z uszczelka Sewer-Lock, Din Lock (nie
dopuszcza si¢ rur spiekanych) szereg ciezki ,,S”—SN 8 kPa o $rednicy Dn160mm- Dn200mm.
Ponadto przewiduje si¢ wykonanie wybranych odcinkdéw sieci kanalizacyjnej z rur PE klasy
surowca PE 100 szereg SDR 17 o srednicy PE 160+PE 200. Przylacza kanalizacyjne do
budynkow o $rednicy ¢ 160 +¢p 200 mm.

Parametry, $rednice i jako$¢ rur z zgodnie z PN-EN 1401-1 posiadajace Swiadectwo Odbioru 3.1
dla kazdej partii towaru oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania na terenach szkod goérniczych
do IV kategorii, potwierdzone opinia GIG.

Rury PVC kanalizacyjne powinny posiada¢ wewnetrzne oznaczenie z nazwa producenta, typem
rury, umozliwiajace sprawdzenie zastosowanych przez wykonawce materiatdéw, za pomoca
kamery inspekcyjnej.

Wszystkie zastosowane rury taczone kielichowo z uszczelke wmontowang fabrycznie, uszczelki
Z tworzywowym pierscieniem usztywniajagcym zgodne z normg zharmonizowang PN-EN 681-2.
Zatozono wykonanie wybranych odcinkéw sieci kanalizacyjnej z rur PE klasy surowca PE 100
szereg SDR 17.

Nie dopuszcza si¢ zastosowania rur z rdzeniem (rury spienione) oraz produkowanych
metoda wspolwytlaczania z warstwg Srodkowa rozng niz warstwa zewnetrzna i
wewnetrzna.

2.2 Rurociagi tloczne

Przewiduje si¢ wykonanie rurociagu ttocznego z rur PE 100 SDR 17.

Poszczegolne odcinki rurociggéow ttocznych nalezy taczy¢ poprzez zgrzewanie za pomoca
ksztattek (muf) elektrooporowych.

Na rurociggach ttocznych przewidziano montaz w studniach rewizyjnych.

Parametry, $rednice i jako$¢ rur z zgodnie z PN-EN 13244, PN-EN 12201.

2.3 Studzienki inspekcyjne betonowe (zelbetowych)

Dla celow rewizyjnych i podiagczeniowych oraz w miejscach zmiany kierunkoéw trasy,
projektuje sie¢ wykonanie studzienck rewizyjnych. Przewidziano zastosowanie typowych
studzienek przelotowych i kaskadowych betonowe lub z PP o srednicy Dn1000 i Dn1200.

Studzienki nalezy ustawi¢ na uprzednio przygotowanych fundamentach o gr. 20 cm.
Czesci studni z elementéw betonowych prefabrykowanych powinny by¢ wykonane z betonu o
klasie nie nizszej niz C35/45, zblizona do dawnej klasy B-45, wodoszczelnego (WS), mato



nasigkliwego (ponizej 5%) i mrozoodpornego (F50).

Odporno$¢ chemiczna na klas¢ ekspozycji:

= XAl dla sciekow pH= 6,5+5,5

=  XA2 dla $ciekéw pH= 5,5+4,5

=  XA3 dla $cickow pH=4,5+4,0 i powinna by¢ zgodna z PN-EN 206-1.

Do produkcji studzienek przy klasie ekspozycji XA2 1 XA3 nalezy stosowa¢ cement
siarczanoodporny zgodnie z klasyfikacja PN-B-19707 ,,Cement. Cement specjalny. Sktad,
wymagania i kryteria zgodnosci”.

Nos$nos¢ zwezki studni powinna wynosi¢ min. 500 kN, co powinno by¢ udokumentowane
poprzez akredytowane laboratorium.

Komin wtazowy powinien by¢ wykonany z kregéw betonowych lub zZelbetowych, nalezy je
nakry¢ zelbetowymi ptytami nadstudziennymi.

Komora robocza studzienki powinna by¢ wykonana z kregéw betonowych lub zelbetowych
taczonych na uszczelke gumowa (elastomerowa) zapewniajaca odpowiednia szczelno$¢ 1
spetniajace wymagania PN-EN681-1.

Wszystkie przejs$cia kanatu przez $cianke studni musza by¢ wykonane, jako szczelne.

Dennice studni wykonane jako monolit z betonu hydrotechnicznego, wyprofilowane tak, aby nie
osadzaty si¢ w zadnym jego miejscu piasek i zawiesiny.

Wtlazy kanatowe nalezy wykonywac, jako:
= wilazy Zeliwne typu ci¢zkiego odpowiadajagce wymaganiom PN-H-74051-02 umieszczane w
korpusie drogi, wtazy DO-600 klasy D400kN z wktadka ttumiaca i ryglowaniem
» wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajace wymaganiom PN-H-74051-01 umieszczane
poza korpusem drogi. wtazy DO-600 klasy C250 kN.

Pokrywy betonowe z wilazem zeliwnym (po uzgodnieniu z Inwestorem) typu cigzkiego i
pierscieniem odcigzajagcym wykona¢ dla studni umieszczonych w drogach.

Studnie, nalezy wyposazy¢ w stopnie ztazowe stalowe powlekane tworzywem sztucznym w
kolorze jaskrawym, zgodnie z PN-EN 13101.

Kregi produkowane w oparciu o technologi¢ ze stalowymi pierScieniami dolnymi i goérnymi
pozostajagcymi na kregach do momentu zwigzania betonu.

Tolerancja wymiaréw elementéw studzienek powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1917
oraz DIN 4034-1.

Odporno$¢ chemiczna na klas¢ ekspozycji XA3 powinna by¢ zgodna z PN-EN 206-1. Studnie
betonowe i ich elementy muszg posiada¢ aprobate techniczna.

2.4 Studzienki rewizyjno-kontrolne DN400(425)

Dla celow podiaczeniowych i w miejscach zmiany kierunkow trasy przewiduje si¢ zastosowaé
studzienki kanalizacyjne przelotowe, polaczeniowe z kineta z PP Iub PE. Studzienki
kanalizacyjne inspekcyjne matogabarytowe o $rednicy DN400(425) z rurg trzonowg karbowana,
z rurg teleskopowa z ruchomg pokrywa zeliwna klasy D400 typ ciezki 40T zgodnie z norma
PN-B-10729:1999, PN-EN 476:2000 (niewtazowe), dopuszczenie do stosowania w sieciach
kanalizacyjnych: aprobata techniczna COBRTI Instal dopuszczenie do stosowania w pasie
drogowym: aprobata techniczna IBDiM odpornos¢ chemiczna tworzywowych elementéw
sktadowych (PE, PP, PVC-U) zgodnie z ISO/TR 10358, odporno$¢ chemiczna uszczelek
zgodnie z ISO/TR 7620, producent rur powinien posiada¢ certyfikaty ISO 9001 i ISO 14001.
Konstrukcja studzienek powinna w najtrudniejszych warunkach zewnetrznych zawsze
zagwarantowac szczelno$¢ systemu oraz brak mozliwosci uszkodzenia studzienki a tym samym
kanatu. Prawidtowa prace studzienki zapewnia wykonanie montazu $cisle wg instrukcji
dostarczonej przez producenta.



Wymagania dla studzienek rewizyjno-kontrolnych:

rura trzonowa karbowana o sztywnosci SN=4kN/m2, przy prawidlowym montazu odporna
na wypor wod gruntowych; dzicki falistej powierzchni zewnetrznej, wspotpracujaca z
gruntem w zmiennych warunkach atmosferycznych, zdolna do przenoszenia
nierownomiernych obcigzen od gruntu bez utraty szczelnosci,

kolor rury pomaranczowy, mozliwo$¢ regulacji wysoko$ci studzienki poprzez przycigcie
rury,

mozliwos¢ podtaczenia rur kanalizacyjnych do rury trzonowej za pomocg wkiadek ,,in situ”
o srednicach Dn160, Dn200,

kinety prefabrykowane, monolityczne wykonywane metoda wtrysku (z PP w zakresie $rednic
Dn200mm wiacznie) lub odlewana rotacyjnie z PE (w zakresie srednic Dn250 do Dn400)
kolor kinet czarny,

kinety polaczeniowe (zbiorcze) z trzema doptywami, na wprost, prawym, oraz lewym,
doptywy boczne, kinety z wbudowanym spadkiem 1,5%,

kinety wyposazone w krdéce kielichowe potaczeniowe dla rur po stronie doptywow i
odptywu,

zgodnie z normg PN-B-10729:1999, PN-EN 476:2000 (niewlazowe),

dopuszczenie do stosowania w sieciach kanalizacyjnych: aprobata techniczna COBRTI
,,Instal”,

dopuszczenie do stosowania w pasie drogowym: aprobata techniczna IBDiM,

odpornos$¢ chemiczna tworzywowych elementow sktadowych (PE, PP, PVC-U) zgodnie z
ISO/TR 10358,

odporno$¢ chemiczna uszczelek zgodnie z ISO/TR 7620, uszczelki spelniajace wymagania
normy PN-EN 681-1: 2002,

system posiadajacy opini¢ GIG — dopuszczenie do stosowania na terenach szkod goérniczych
do III kategorii wlacznie w catym obszarze dopuszczenia i do IV kategorii wiacznie (przy
glebokosci do 3m),

rury teleskopowe z rury PVC-u ze $cianka litag o wysokiej trwato$ci, o wymiarze w $wietle
>400 mm odporne na szeroki zakres temperatur wystepujacych podczas wykonywania
nawierzchni asfaltowych w drogach w czasie montazu i1 eksploatacji, odporne na obcigzenia
dynamiczne od ruchu (niedopuszczalne rury teleskopowe z rdzeniem spienionym),
polaczenie rury teleskopowej z wtazem roztaczne - na zaczepy — konstrukcja wptywajaca na
trwato$¢ rozwigzania (niedopuszczalne polaczenie termokurczliwe, Srubowe lub wciskowe),
rury teleskopowe dostosowane do grubosci konstrukeji drogi o dtugosci 375mm lub 750mm
umozliwiajace doktadne ustalenie wysokosci studzienki, wyrownanie poziomu wilazu z
nawierzchnia,

zwienczenia studzienek w klasie B125 1 D400 teleskopowe o konstrukcji ,,plywajace;” —
powigzane z konstrukcja drogi, nieprzenoszace obcigzen na trzon studzienki 1 jej
podiaczenia,

w klasie A15 (w terenach poza klasowych - nieobcigzonych ruchem oraz w obszarach ruchu
pieszego 1 rowerdOw) mozliwos¢ przykrycia studzienki pokrywa z PP utozong bezposrednio
na rurze lub pokrywa zelbetowa klasy A15 na stozku zelbetowym,

w klasie A (w terenach nieobcigzonych ruchem) mozliwos¢ przykrycia pokrywa z PP lub
pokrywa zelbetowa klasy A 15 na stozku zelbetowym,

pokrywa tworzywowa (PP) oraz elementy zelbetowe posiadajgce aprobate IBDIM,

wiazy i wpusty zgodne z PN-EN 124-1:2000, posiadajace certyfikat IO i/lub Q-cert,
producent rur powinien posiada¢ certyfikaty ISO 9001 i ISO 14001.



2.5 Studzienki rozprezne

Studzienka rozpr¢zna peini funkcje wytracania energii ze $ciekoOw odprowadzanych z
przepompowni do odbiornika. Jest to szczegdlnie istotne ze wzgledu na wiaczenie rurociagu
ttocznego do istniejgcej kanalizacji grawitacyjnej.

Studzienki rozprezne S$rednicy DN1200, nalezy wykona¢ zelementéw betonowych
prefabrykowanych lub z PE lub PP.

Na studni ulozy¢ pierscien odcigzajacy i pokrywe z wlazem zeliwnym ¢ 600+¢ 800, w
zalezno$ci od potrzeby i przeznaczenia terenu typu cigzkiego lub lekkiego.

Studzienk¢ rozprezna, nalezy wykona¢ z elementem rozpreznym na rurociggu ttocznym.
Studnia rozpr¢zna z elementem rozpreznym sktada si¢ z nastgpujacych elementow:
= ptaszcz studni z drabinkg ztazowg lub stopniami ztazowymi,
= przewodu tlocznego zakonczonego kolanem z wylotem w kierunku dna,
= specjalnie wyprofilowanej kinety.

Pozostale wymagania dla studzienek rozpreznych, jak dla studni betonowych
(zelbetowych).

2.6 Studzienki rewizyjne i odpowietrzajace na rurociggu
ttocznym Dn1000, Dn1200

Dla zapewnienia prawidtowej pracy poszczegdlnych pompowni $ciekoOw i rurociaggow
ttocznych na rurociggach tlocznych, nalezy wykonaé studzienki rewizyjne (czyszczakowe) i
odpowietrzajace. W studzienkach przewidziano montaz odpowiednio tacznikéw rewizyjnych z
zaworem odpowietrzajacym.

Informacje o istnieniu zaworu odpowietrzajgcego wraz z pogladowa lokalizacjg zaleca si¢
umiesci¢ np. w szafie sterowniczej przepompowni $ciekow.

Studzienki te powinny by¢ wykonane z kregéw betonowych o s$rednicy 1000mm lub
1200mm taczonych na uszczelke. Studzienki powinny by¢ wyposazone w stopnie ztazowe 1 wlaz
zeliwny w wykonaniu zaleznym od potrzeby 1 przeznaczenia terenu typu ci¢zkiego lub lekkiego.

Miejsce lokalizacji studzienek oznakowa¢ za pomoca stupkéw betonowych, koncowke
stupka znacznikowego pomalowac na kolor bragzowy.

Przejscia rurociggu tlocznego przez Sciany studni wykonac, jako szczelne.

Pozostale wymagania dla studzienek na rurociggach ttocznych jak dla studni betonowych
(zelbetowych).

STUDNIE REWIZYJNE

W studni rewizyjnej nalezy zamontowac:
= lacznik rewizyjny o $rednicy odpowiedniej dla rurociggu ttocznego,
= zasuwy nozowe o $rednicy odpowiedniej dla rurociagu ttocznego.

Lgcznik powinien spetniac nastepujgce wymagania:

= nasada C52 wg DIN 14317,

= dlugos¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1,

= potaczenia kolierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2:19909,

= ci$nienie robocze maksymalne PN16,

= temperatura pracy maksymalna 120°C,

= wyczystka,

= wszystkie elementy sg zabezpieczone przed korozja,

= wykonanie standardowe: PN16, 70°C, NBR, farba epoksydowa RAL5005 250um,



atest higieniczny PZH,
zastosowanie do $ciekOw.

Zasuwa powinna spelnia¢ nastepujgce wymagania:

klasa szczelnosci A,

maksymalne ci$nienie robocze: -1,0MPa,

temperatura czynnika do 80°C,

trzpien nierdzewny z walcowanym gwintem,

noz ze stali nierdzewnej 304,

korpus zeliwny lub ze stali nierdzewne;,

wszystkie elementy zabezpieczone przed korozja,

wykonanie standardowe: trzpien wznoszacy, 80°C, NBR, farba epoksydowa RAL6026
250um, kotko reczne,

zastosowanie do $ciekow.

Polgczenia rurociggow z armaturg za pomocqg lgcznikow kotnierzowych do rur PE o
nast(;pu]qcych cechach:

korpus i kohierz — zeliwo sferoidalne EN-GJS-500-7, PN —EN 1563:2000,

pierscien — mosigdz CuZn36PbAIl-B PN-EN 1982:2008,

pierscien FORSHEDA 575 — guma EPDM PN-1SO 1629:2005,

$ruba, podktadka — stal A2 PN-EN 1SO 4762:2006,

potaczenia koinierzowe PN-EN 1092-23:1999,

ci$nienie nominalne 1,6 MPa,

temperatura pracy 120°C,

wszystkie elementy nalezy zabezpieczy¢ przed korozja poprzez malowanie — farba
epoksydowa RALS5005 250um,

atest higieniczny PZH.

Pozostate wymagania dla studzienek na rurociagach ttocznych, jak dla studni betonowych
(zelbetowych)

STUDZIENKI (KOMORY) ODPOWIETRZAJACE

W studni komory odpowietrzajgcej nalezy zamontowac:

zawOr odpowietrzajacy do $ciekdw:

ci$nienie robocze - 16 bar,

dzialajacy samoczynnie 1 bezstopniowo,

powierzchnia otwarcia min. 480 mmz2,

wydajnos$¢ odpowietrzania min. 230 m3/h,

gniazdo zaworu nie ma kontaktu ze $ciekami: wystepuje poduszka powietrzna miedzy
medium a membrang,

korpus wykonany ze stali St37, zabezpieczony antykorozyjnie (wewnatrz izewnatrz)
poprzez pokrycie zywicg epoksydowa w technologii fluidyzacyjnej, zapewniajace minimalng
grubo$¢ powtoki 250 mm, przyczepnos¢ min. 12 N/mm2, odporno$¢ na przebicie metoda
iskrowa 3000 V, zgodnie z zaleceniami jakosciowymi i odbiorowymi wnikajacymi ze znaku
jakosci RAL 662,

wszystkie cze¢$ci mechaniczne wykonane z materiatéw odpornych na korozje,

krééce z zaworem kulowym umozliwiajacy ptukanie zaworu,

ptywak wykonany z zywicy POM.

Nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ montazu i demontazu zainstalowanej armatury.



Potaczenia rurociggow z armaturg za pomocg tacznikow koklierzowych do rur PE o

nastepujacych cechach:

= korpus i kohierz — zeliwo sferoidalne EN-GJS-500-7, PN —EN 1563:2000,

= pierScien — mosigdz CuZn36PbAlIl-B PN-EN 1982:2008,

= pierscien FORSHEDA 575 — guma EPDM PN-ISO 1629:2005,

= S$ruba, podktadka — stal A2 PN-EN ISO 4762:2006,

= potaczenia kohierzowe PN-EN 1092-23:1999,

= ci$nienie nominalne 1,6MPa,

= temperatura pracy 120°C,

= wszystkie elementy zabezpieczone przed korozja malowaniem — farba epoksydowa
RALS5005 250um,

= atest higieniczny PZH.

Pozostale wymagania dla studzienek na rurociggach tlocznych, jak dla studni betonowych
(zelbetowych).

2.7 Przepompownia sciekéw

Konstrukcja zbiornika przepompowni o przekroju kotowym @1500 wykonywana z
polimerobetonu spetniajacego wymagania normy PN-92/B-10729.

Beton, z ktorego jest wykonana zapewnia ochrone strukturalng. Jest catkowicie szczelna i nie
wymaga dodatkowej izolacji przeciwwilgociowej. lzolacja zewngtrzna elementéw konieczna jest
w przypadku wystegpowania wod gruntowych agresywnych w stosunku do betonu.

Przejscia kabli i przewodoéw przez $ciany i stropy powinny by¢ realizowane jako szczelne w
ostonach z tworzywa sztucznego. Przejscia przez sciany powinny by¢ wykonane jako szczelne
Zbiorniki przepompowni 1 pozostale elementy konstrukcyjne oraz technologiczne zbiornika
powinny by¢ wykonane z materiatow nie ulegajacych korozji w srodowisku $ciekdw.

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI SIECIOWEJ

Przepompownie wyposazone sa w dwie pompy z wolnym przelotem pracujace naprzemiennie —
jedna pompa pracuje, a druga w tym czasie jest schtadzana, za§ w nastgpnym cyklu nastepuje
zmiana kolejnos$ci pracy pomp. W wypadku awarii jednej pompy, druga pompa automatycznie
przejmuje jej zadanie i praca przepompowni do czasu naprawy pompy uszkodzonej przebiega
bez widocznych skutkow zewnetrznych tej awarti.

Silniki pomp musza posiada¢ obudowg¢ o stopniu ochrony przynajmniej [P68 wg
EN 60 529/IEC. Zaleca sig, aby silniki pomp posiadaly w standardzie zabezpieczenie termiczne.
Pompy zamontowane w poszczegdlnych pompowniach powinny by¢ konstrukcyjnie
przystosowane do pompowania surowych i niepodczyszczonych $ciekéw, a pompy powinny by¢
przystosowane do pracy ciagtej (S1).

Obudowa pompy musi posiada¢ odpowiednie uchwyty oczkowe i ramy umozliwiajace
zaczepienie tancuchow do podnoszenia pomp.

Wszystkie pompy w przepompowniach muszg posiada¢ zaczep prowadzacy oraz nierdzewny
tancuch do opuszczania i podnoszenia pomp, uklad automatyki, ktory steruje praca pomp,
umozliwia bezobstugowg eksploatacje pompowni.

ORUROWANIE | ARMATURA

Orurowanie: wykonane ze stali nierdzewnej, jako armatur¢ zwrotng przewidziano Zeliwne
zawory kulowe kolnierzowe, pokryte trwatg farbg epoksydowa odporng na dziatanie $ciekow
oraz armatur¢ odcinajaca, zasuwy klinowe kolnierzowe migkouszczelnione z klinem
gumowanym, pokryte trwatg farbg epoksydowa odporng na dziatanie $ciekow.




WYPOSAZENIE OBSEUGOWE POMPOWNI

W sktad wyposazenia obstugowego pompowni wchodza:

haki do podwieszania kabli, fancuchow oraz elementow sterowania,

wywietrzniki i rury wentylacyjne (kominki rurowe) wykonane ze stali nierdzewnej

wlaz wykonany z materiatow odpornych na korozj¢ w agresywnym srodowisku - ze stali
nierdzewnej kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088, wilaz prostokatny, zapewniajgcy
swobodny montaz i demontaz pomp, zabezpieczony zamkiem przed otwarciem przez osoby
niepowolane, ponadto wtaz musi by¢ wyposazony w blokade uniemozliwiajacg samoczynne
zamknigcie w trakcie obstugi pompowni.

azurowy, uchylny podesty robocze ze stali nierdzewnej, umozliwiajace demontaz osprzetu
pompowni (zbiorniki o gtebokosci powyzej 3 m)

konstrukcja zbiornika przepompowni z prefabrykowanych elementéw polimerobetonowych,
zapewnia pelng szczelnos¢ i niewrazliwo$é na oddziatywanie otaczajgcego go $rodowiska,
pozwala na dowolne dostosowanie wysoko$ci przepompowni, zapewnia odpowiednig
wytrzymalo$¢ bez stosowania konstrukcji odcigzajacych, gwarantuje bardzo dtugi okres
uzytkowania,

drabinka wykonana ze stali kwasoodpornej (co najmniej 30 cm),

porgcz pomocnicza ze stali kwasoodpornej,

prowadnice ze stali kwasoodpornej,

tancuchy ze stali kwasoodpornej dla kazdej z pomp,

wszystkie elementy mocujace (wsporniki, kotwy) ze stali kwasoodporne;j,

orurowanie wewnatrz przepompowni wykonane ze stali kwasoodpornej, potaczenia
kohierzowe ze §rubami ze stali kwasoodpornej, uszczelki miedzykotierzowe z EPDM,
kulowe zawory zwrotne dla kazdej pompy,

zasuwy odcinajace z uszczelnieniem gumowym chemoodpornym dla kazdej pompy,
samouszczelniajace si¢ potgczenie pomigdzy pompa a podstawa; uszczelka neoprenowa pod
wplywem cigzaru pompy i ci$nienia panujacego w rurociggu pozwala na uzyskanie 100%
szczelnosci;

otwor wlotowy (kielich z wuszczelkg) przystosowany do podlaczenia rurociagu
grawitacyjnego,

zawOr pluczacy hydrantowi DN52 ze stali nierdzewnej z korkiem pelnym oraz dodatkowym
korkiem z otworem DN25 umozliwiajagcym zamontowanie w nim uktadu kontroli ci$nienia
(czujnik ci$nienia - presostatu),

ostona wlotu grawitacyjnego - deflektor ze stali kwasoodpornej,

wyjscie z przepompowni na zewnetrzny przewod tloczny za pomocg ksztattki kotnierzowe;,
przelot z rur PCV dla doprowadzenia kabla zasilajacego do szafki sterowniczej,

zurawik 0 udzwigu 400kg

UKEAD STEROWANIA I AUTOMATYKI

Uktad sterowania pracg pomp zbudowany jest w oparciu o0 sterownik mikroprocesorowy
wspotpracujacy z sonda hydrostatyczng oraz z sondami ptywakowymi stanowigcymi dodatkowy
stopien ochrony:

kontrola poziomu maksymalnego $ciekow w zbiorniku (przepetnienie),
kontrola poziomu minimalnego $ciekéw w zbiorniku (suchobieg).

Uklad sterowania umozliwia:

sterowanie pracg pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zatgczania 1 wylaczania
pomp (przetaczanie pomp po kazdym cyklu pracy),

zadawanie poziomoéw zatgczania 1 wylaczania pomp z poziomu terenu poprzez zmiang
nastaw sterownika.

Uktad jest powinien by¢ przystosowany do zasilania z sieci 3x400 V. Rozruch pomp poprzez



uktad typu soft- start. Uktad zawiera wszystkie niezbedne zabezpieczenia:

= przed porazeniem, poprzez uktad réznicowo — pradowy,

= przed pracg niepelnofazows i asymetrig miedzyfazowa ( w tym braku fazy),
= przed przeciazeniem silnika, poprzez przekaznik termiczny,

= przed zwarciem,

= przed suchobiegiem.

Uktad sterowania i automatyki umieszczony w szafie sterowniczej, ktéra ponadto powinna by¢
Wyposazona w:

Obudowe o stopniu ochrony IP66 wykonana z izolacyjnego i trudnopalnego, termoutwardzalnego
kompozytu poliestrowego, zbrojonego wtoknem szklanym, o wysokiej odpornosci na uszkodzenia
mechaniczne i na dziatanie zewnetrznych warunkéw atmosferycznych lub metalowa malowana
proszkowo.

Obudowa wyposazona w podwdjne drzwi, przy czym na drzwiach wewngtrznych zamontowany
bedzie panel operatorski.

Szafa sterownicza zamocowana na podstawie montazowej umozliwiajacej] wyprowadzenie
przewodow zasilajacych i sterowniczych z pompowni do uktadu sterowania.

Jednostke sterujaca zestawu pompowego stanowi sterownik, zawierajacy oprogramowanie
realizujace opisane ponizej funkcje sterujace i diagnostyczne, zintegrowany z prostym w obstudze
panelem sterowania. Panel sterownika bgdzie wyposazony w podswietlane przyciski funkcyjne
oraz graficzny wyswietlacz LCD. Na wysSwietlaczu pokazywany aktualny status obiektu, stan
pracy pomp, stan przetwornikow pomiarowych oraz log awarii biezacych 1 historycznych.
Zastosowany sterownik z mozliwo$cig programowania na poziomie uzytkownika zaréwno z
klawiatury sterownika jak i bezptatnym programem narzgdziowym.

Minimalna konfiguracja sterownika przepompowni zapewnia:

a) sterowanie praca pomp w oparciu o sond¢ hydrostatyczna,

b) w przypadku uszkodzenia lub zdemontowania sondy hydrostatycznej, sterowanie
pompami ma sie odbywaé, w trybie pracy awaryjnej, poprzez okreslong ilos¢
wyltacznikoéw ptywakowych ( min. 2, max. 5 ),

c) zalaczanie/wytaczanie pomp zgodnie z zaprogramowanymi progami poziomu,

d) realizowanie opdznien czasowych przy zataczeniu/wylaczeniu pomp,

e) zliczanie godzin pracy kazdej pompy,

f) obliczanie wydajnosci pomp i uktadu pompowego,

g) praca naprzemienna pomp z automatycznym zastgpowaniem pompy uszkodzonej przez
pompe sprawna,

h) generowanie alarmow i ostrzezen oraz tworzenie zaawansowanych zestawien alarmow ze
stemplami czasowymi,

1) kontrola stanu zabezpieczen wewngtrznych pomp,

J) kontrola stanu zabezpieczen zwarciowych 1 przecigzeniowych silnikow pomp,

k) automatyczna realizacja funkcji pracy rewersyjnej pompy w oparciu 0 co najmniej 4
parametry charakterystyczne (prad, moment, cos&, przeptyw),

1) sterowanie lokalne i zdalne praca pomp i ich wydajnoscig z wykorzystaniem przetwornic
czgstotliwosci

m) porty komunikacyjne (Usb, Ethernet,RS485),

n) VNC serwer przez dostgpny przez port Ethernet.

Ponadto przy zastosowaniu dodatkowych moduléw zabezpieczen silnikéw 1 urzadzen
zewngtrznych takich jak przektadniki pradowe czy uklady transmisji danych, sterownik ma za
zadanie realizowania kolejnych funkcji:

a) komunikacja i transmisja danych w systemie GSM/GPRS, SMS, Modbus,



b)mozliwo$¢ zdalnego ingerowania w nastawy sterownika,
c) optymalizacja programu konserwacji i serwisowania,
d)optymalizacja zuzycia energii,
e)ochrona silnika przed niedocigzeniem oraz przecigzeniem napigcia i pradu, zmiana
kolejnosci faz, zbyt wysoka temperatura uzwojen, brakiem fazy,
f) zabezpieczenie pompy przed sucho biegiem,
g)pomiar rezystancji izolacji, mocy czynnej, znieksztalcen —harmonicznych,
wspotczynnika mocy cos ,
Wyposazenie szafy zasilajgco-sterowniczej pomp stanowig ponadto elementy elektryczne, uktady
zabezpieczajace 1 wykonawcze takie jak:

a) rozlacznik gléwny napigcia zasilania z pokrettem umieszczonym na drzwiach
wewnetrznych,

b) wylaczniki roznicowopradowe wszystkich obwodow elektrycznych szafy,

c) uktady zasilania, ochrony i sterowania praca pompy z wykorzystaniem modulow i
komunikacji ze sterownikiem po magistrali RS485 w celu monitoringu podstawowych
parametrow elektrycznych (zuzycie energii, prad, czestotliwosc itp.).

d) podswietlane przelaczniki sterowania r¢cznego umieszczone na drzwiach wewngtrznych,
umozliwiajace zalgczenie pomp w trybie pracy rgcznej oraz kontrolowane pompowanie
sciekdw ponizej zabezpieczenia przed suchobiegiem,

e) zewnetrzny, $wietlny, migowy sygnalizator stanu alarmowego,

f) oswietlenie wewnetrzne szafki.

g) gniazdo remontowe 400V i 230V

h) ochrong przeciwprzepigciowa co najmniej klasy B+C

1) gniazdo do podtaczenia agregatu.

j) zestaw antykondensacyjny ztozony z grzatki o mocy 30W i termostatu z nastawianym
progiem zadziatania.

Szafa sterownicza jest umocowana na betonowym stropie przepompowni, zapewniajacy wygodne
wprowadzenie do niej kabli obiektowych.

Opcjonalnie szafa moze by¢ wyposazona w fundament prefabrykowany, ktory moze byc¢
zakopany w ziemi.

POSADOWIENIE POMPOWNI
Pompownie¢ posadowi¢ na zbrojonej ptycie fundamentowej z betonu o wymiarach odpowiednio:
= 2,5%2,5x0,4m dla pompowni o $rednicy, wew. @ 1500,

Ptyta fundamentowa bedzie powigzana z pompownig poprzez pierscien betonowy, ktory bedzie
polaczony z ptyta pretami stalowymi Srednicy o 12. Wiasciwos$ci betonu 1 polimerobetonu
zapewniaja nierozlaczne potaczenie.

Cigzar ptyty fundamentowej wraz z pierscieniem i ci¢zarem ziemi znajdujacej si¢ nad nig bedzie
stanowil dodatkowe docigzenie zapobiegajace wyporowi pompowni przez wody gruntowe.

Pod ptyty fundamentowe pompowni wykonac stabilizacj¢ podtoza poprzez wykonanie podsypki
z pospotki o miazszosci min. 20 cm. Podsypke nalezy zaggsci¢ sprzgtem o dzialaniu
mechanicznym do Is >95. Na podsypce wykona¢ podktad z chudego betonu C8/10, zblizonego
do dawnej klasy B-10 grubosci 10cm.

Ptyty fundamentowe wykona¢ z betonu C20/25, zblizonego do dawnej klasy B-25 i uzbroi¢
krzyzowo pretami stalowymi A-III (34GS) $rednicy ¢12mm, co 20cm.

Wykopy pod pompowni¢ wykonaé przy pelnym umocnieniu $cian wykopow poprzez
zastosowanie grodzic stalowych GZ—4 lub w razie potrzeby $cianek szczelnych.

Po ustawieniu poszczeg6lnych pompowni wykonaé pierscien docigzajacy (przeciwwyporowy).
W razie potrzeby odwodnienie wykopu kierownik budowy w porozumieniu z inspektorem



nadzoru okresli takg potrzebe oraz metode wykonywania koniecznych prac odwodnieniowych.

ODLEGLEOSC IZOLACYJINA

Przepompownia $ciekow nie wymaga zachowania strefy ochronnej, a jedynie odleglosci
izolacyjnej, gdyz jej ucigzliwos¢ dla srodowiska jest znikoma i ogranicza si¢ do odgtosu pracy
pomp styszalnego z odleglosci ok. 10 m oraz niewielkiej emisji nieprzyjemnego zapachu.
Przepompownia sktada si¢ ze zbiornika $ciekoOw 1 szafy sterowniczej. Zaleca si¢ wykonanie
izolacji z zieleni wokot przepompowni.

Odleglos$¢ izolacyjna stanowi integralng cze$¢ przepompowni. Szata roslinna peini funkcje
sanitarng w stosunku do otoczenia. Obszar wokot przepompowni mozna obsadzi¢ np. Swierkiem
pospolitym Maxwella, zywotnikiem zachodnim, jatowcem pospolitym — odlegto$¢ sadzenia 2-3
m od pompowni.

Pompy zatapialne pracuja cz¢sciowo lub catkowicie zanurzone w $ciekach, ponadto zaglebienie
projektowanych pompowni stwarza korzystne warunki pracy tych pompowni i znacznie redukuje
ich oddziatywanie na otoczenie.

Nie wolno sadzi¢ drzew w odlegto$ci mniejszej, jak 2 m od projektowanej kanalizacji 1
przepompowni. Obowiazek zagospodarowania strefy cigzy na Inwestorze a utrzymanie we
wlasciwym stanie do Uzytkownika.

MONITOROWANIE PRACY POMPOWNI

Dla zapewnienia cigglego nadzoru i informowania o stanach nadzwyczajnych mogacych
wystapi¢ podczas pracy przepompowni §ciekoOw, pompownie nalezy wyposazy¢ w urzadzenia
monitorujace i wizualizacji w technologii GPRS pozwalajace na przesytanie informacji do oso6b
sprawujacych nadzoér nad pompowniami - komunikacja dwustronna.

Szafka sterownicza przepompowni $ciekOw ma zapewni¢ monitorowanie 1 zdalne sterowanie
praca przepompowni w technologii GPRS z poziomu stacji monitorujacej oraz wysylanie
zdarzeniowe wiadomosci tekstowych — SMS — w przypadku powstania stanéw alarmowych na
danym obiekcie.

Dostawa urzadzen do monitoringu facznie z pompowniami §ciekow.

2.8 Kruszywo na podsypke
Uzyty material na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06714.

2.9 Beton

Beton wg normy PN-EN 206-1:2003 wraz ze zmianami PN-EN 206-1:2003/A1:2005,
PN-EN 206-1:2003/A2:2006, PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 — Beton Czgs¢ 1: Wymagania,
wlasciwosci, produkcja 1 zgodnosé

2.10 Skladowanie materiatow

Rury

Rury mozna sktadowaé na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezacej jedno lub
wielowarstwowo.

Powierzchnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢
wod opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pierwsza warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach
drewnianych.

Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedlug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkow
W sposOb zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegodlnych stoséw lub



pojedynczych rur.

Jako zasade nalezy przyjac, ze rury z tworzyw winny by¢ sktadowane tak dtugo jak to mozliwe
w oryginalnym opakowaniu (wigzkach). Powierzchnia sktadowania musi by¢ ptaska, wolna od
kamieni, ostrych przedmiotow. Wigzki mozna sktadowaé po trzy jedna na drugiej, lecz nie wyzej
niz na 2m wysoko$ci w taki sposob, aby ramka wigzki wyzszej spoczywata na ramce wigzki
nizszej. Gdy rury sg sktadowane (po rozpakowaniu) w stertach nalezy zastosowaé boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wyltozone drewnem w maksymalnych odstepach, co 1,5m.
Gdy nie jest mozliwe podparcie rur na catej dtugosci, to spodnia warstwa rur winna spoczywac
na drewnianych tatach o szerokosci min. S0mm o takiej wysokosci, aby nigdy kielichy nie lezaly
na ziemi. Rozstaw podpor nie wigkszy niz 2m. Rury o réznych $rednicach i grubo$ciach winny
by¢ sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe, rury o najgrubszej Sciance winny
znajdowac si¢ na spodzie. W stercie nie powinno si¢ znajdowaé wigcej niz 7 warstw, lecz nie
wyzej niz 1,5m.

Gdy wiadomo, ze sktadowane rury nie zostang ulozone w ciggu 6 miesiecy nalezy je
zabezpieczy¢ przed nadmiernym wptywem promieniowania stonecznego poprzez zadaszenie.

Ksztaltki i armatura
Ksztaltki 1 armature nalezy przechowywa¢ w magazynie zamkni¢tym oraz suchym.

Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym 1 odwodnionym podlozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami

kruszyw.

Pozostale urzgdzenia
Zgodnie z zaleceniami producenta.

3 SPRZET

Warunki og6lne stosowania sprzegtu podano w specyfikacji ,, Wymagania ogolne”.
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w Projekcie
Organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania sieci kanalizacyjnej powinien wykaza¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzetu:
» zurawi budowlanych samochodowych,
koparek podsigbiernych, przedsigbiernych,
spycharek kotowych lub gasienicowych,
sprzetu do zaggszczania gruntu,
wciggarek mechanicznych,
beczkowozow.
maszyn do przewiertoéw pod drogami, ciekami wodnymi,
zgrzewarek,
agregatow pradotworczych.

4 TRANSPORT

Warunki ogélne transportu podano w specyfikacji ,, Wymazania ogdlne”.

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typow 1 ilosci
wymaganiom zawartym w Projekcie Organizacji Robdt zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

V VYV VYV V V V VY

4.1 Transport rur i ksztattek

Transport 1 sktadowanie rur i ksztattek musza by¢ przeprowadzane przy ciaglej obserwacji



wlasciwosci tworzyw sztucznych i1 zewnetrznych warunkoéw panujacych podczas procesu, tak,
aby wyroby nie byly poddawane zadnym szkodom. Rury i ksztattki nie powinny mie¢ kontaktu z
zadnym innym materialem, ktory mogltby uszkodzi¢ tworzywo sztuczne.

Rury mogg by¢ przewozone na samochodach o odpowiedniej dlugosci w sposob zabezpieczajacy
je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewo6z rur w pozycji poziomej wzdhuz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wpltywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur gorna warstwa nie moze przewyzsza¢ Scian $rodka
transportu o wiecej niz 1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu, nie dotyczy rur przewozonych w
wiazkach (pakietach).

Pierwsza warstwe rur nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, zas poszczegdlne warstwy w
miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy przektada¢ materiatem wysSciotkowym (o grubosci
warstwy od 2 do 4cm po ugnieceniu).

Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnos$nika widlowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belkg (trawersem). Nie wolno stosowac zawiesi Z lin stalowych lub fancuchow. Gdy
rury zostaly zatadowane teleskopowo (rury mniejszej $rednicy wewnatrz rur o wigkszej
srednicy) przed rozladunkiem wiazki nalezy wyjaé rury ,,wewngtrzne”. Gdy rury s3
roztadowywane pojedynczo mozna je zdejmowac recznie (do $rednicy 250mm) lub z uzyciem
podnosnika widtowego.

Nie wolno rur zrzucaé lub wlec. Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywac na catlej
dlugosci na podtodze pojazdu. Pojazd musi posiada¢ wsporniki boczne w rozstawie max 2m.
Rury sztywniejsze winny znajdowac si¢ na spodzie. Jezeli dtugo$¢ rur jest wicksza niz dtugosé
pojazdu, wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢ 1 m.

4.2 Transport armatury

Transport armatury powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji poziomej zabezpieczonej
przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sit bezwladnosci wystepujacych w czasie
ruchu pojazdow tak, aby wyroby nie byty poddawane zadnym szkodom.

4.3 Transport studzienek

Transport studzienek powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbhudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw 1 klinow z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie studzienek nalezy wykonywa¢ za pomocg minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.4 Transport pokryw i wtazéw

Wiazy kanalowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wrtazy typu ciezkiego moga by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy uktada¢ na
paletach po 10szt. i taczy¢ tasmg stalowa.

4.5 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore nie
spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.



4.6 Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogélne

Ogo6lne warunki wykonania zgodne z specyfikacja ,,Wymagania ogolne”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.
Odwodnienie wykopu zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.
Roboty ziemne zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”
Przygotowanie podtoza zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.

5.3 Roboty montazowe

Spadki i glgboko$¢ posadowienia rurociagu powinny spetnia¢ ponizsze warunki:
> najmniejsze spadki kanatow powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci
przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8m/s.
Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:
> dla kanalow o $rednicy 0,40 m - 2,5%o,
> dla kanalow o $rednicy 0,30 m - 3%eo,,
> dla odgatezien o $rednicy 0,16 m - 8%,
> glebokos¢ posadowienia powinna zapewnia¢ przykrycie nad wierzchem przewodu nie
mniejsze niz 1,0 m (glebokos¢ przemarzania gruntéw wg PN-81/B-03020). Przy
mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu.

Kanaly
Rury z PVC mozna uklada¢ przy temperaturze powietrza od 0° do +30°C. Przy ukladaniu
pojedynczych rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym podlozem, nalezy:
> wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu,
> wykonaé zlacza, przy czym rura kielichowa (do ktorej jest wciskany bosy koniec
nastepnej rury) winna by¢ uprzednio obsypana warstwa ochronng 30cm ponad wierzch
rury, z wylaczeniem odcinkéw potaczenia rur. Osie taczonych odcinkow rur muszg sie¢
znajdowac¢ na jednej prostej, co nalezy uregulowa¢ odpowiednimi podkladami pod
odcinkiem wciskowym.
Rury z PVC nalezy laczy¢ za pomoca kielichowych potaczen wciskowych uszczelnionych
specjalnie wyprofilowanym pier§cieniem gumowym. W celu prawidlowego przeprowadzenia
montazu przewodu nalezy wlasciwie przygotowac¢ rury z PVC, wykonujac odpowiednio
wszystkie czynno$ci przygotowawcze, takie jak:
» przycinanie rur,
> ukosowanie bosych koncéw rur 1 ich oznaczenie.
Przed wykonaniem potaczenia kielichowego wciskowego nalezy zukosowaé bose konce rury
pod katem 15°. Wymiary wykonanego skosu powinny by¢ takie, aby powierzchnia polowy
grubos$ci $cianki rury byla nadal prostopadia do osi rury. Na bosym koficu rury nalezy przy
potaczeniu kielichowym wciskowym zaznaczy¢ glebokos$¢ ztacza. Ztacza kielichowe wciskane
nalezy wykonywa¢ wktadajac do wglebienia kielicha rury specjalnie wyprofilowana
pierscieniowg uszczelke gumowa, a nastgpnie wciskajac bosy zukosowany koniec rury do
kielicha, po uprzednim nasmarowaniu go smarem silikonowym. Do wciskania bosego konca



rury przy srednicach powyzej 90mm uzywac nalezy wciskarek. Potwierdzeniem prawidtowego
wykonania polaczenia powinno by¢ osiagnigcie przez czolo kielicha granicy wcisku oraz
wspotosiowos¢ taczonych elementow. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na to, aby koniec bosy
rury posiadat oznaczenie granicy wcisku. Oznaczenia te powinny by¢ podane przez producenta.
Potaczenia kielichowe przed zasypaniem nalezy owing¢ folig z tworzywa sztucznego w celu
zabezpieczenia przed §cieraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.

Odgalezienia
Przy wykonywaniu odgatezien nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:
> minimalny przekroj przewodu odgalezienia powinien wynosi¢ 160mm,
> wilaczenie odgalezienia do kanalu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki
rewizyjnej, spadki odgatezien powinny wynosi¢ min. 8%,
> wilaczenie odgale¢zienia do kanatu poprzez studzienke potaczeniows nalezy dokonywaé
licujac przewody sklepieniami. W przypadku konieczno$ci wilaczenia odgalezienia na
wysokosci wickszej nalezy stosowac przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza
$ciankg studzienki,

Studzienki kanalizacyjne
Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
> studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanalow w
odpowiednich odlegto$ciach (max. 60 m przy S$rednicach kanalu do 0,50m) lub na
Zmianie kierunku kanatu,
> studzienki polaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwdch
kanatow bocznych,
> wszystkie kanaty w studzienkach nalezy taczy¢ 0§ w oS,
> studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wzmocnionym (warstwg thucznia lub zwiru)
dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,
> studzienki wykonywa¢ nalezy w wykopie umocnionym,
> w przypadku gdy réznica rzgdnych dna kanaléw w studzience przekracza 0,80m nalezy
stosowac studzienki spadowe-kaskadowe.
Studzienki rewizyjne sktadaja si¢ z nastepujacych czescei:
> komory roboczej,
> komina wlazowego,
> dna studzienki,
> wilazu kanatowego.

Studzienki na odgalezieniach
Studzienki na odgatezieniach nalezy wykona¢ analogicznie jak w przypadku studni rewizyjnych.

Pozostale urzgdzenia
Zgodnie z zaleceniami producenta

5.4 Zasypanie wykopoéw i ich zageszczenie

Zasypywanie wykopow zgodnie ze specyfikacja ,,Roboty ziemne”.

5.5 Préba szczelnosci

Badanie szczelnosci poszczegolnych kanatéw nalezy przeprowadzi¢ zarowno na infiltracje jak i
eksfiltracje zgodnie z normg PN-92B-10735. Rurocigg uwaza si¢ za szczelny, a probe za
pozytywna, jezeli w trakcie jej trwania nie wystapi ubytek (naptyw) wody. Proby nalezy
przeprowadzi¢ komisyjnie pod nadzorem Inspektora Nadzoru sporzadzajac protokét na kazdy
sprawdzany odcinek.



5.6 Skrzyzowania sieci z istniejgcym uzbrojeniem terenu

Skrzyzowania z drogami

Ze wzgledu na rodzaj nawierzchni drogi przekracza si¢

- nawierzchnie asfaltowe — metoda podwiertu

- nawierzchnie thuczniowe lub drogi nieutwardzone — metoda rozkopu

Z zastosowaniem rury ostonowej stalowej na siec kanalizacyjna. Srednice i dtugo$ci rur
ostonowych zgodnie z dokumentacja projektows.. Konce rur nalezy zabezpieczy¢ pianka
poliuretanowa.

Skrzyzowania z istniejacg siecia gazowa Srednioprezna

Skrzyzowania kanalizacji z gazociggami nalezy wykona¢ zgodnie z normag PN-91/M-34501,
Warunkami Technicznymi oraz Dokumentacja Projektowa. Konce rury ochronnej wyprowadzic¢
na odleglo$¢ minimum 2,0m z kazdej strony , od zewnetrznego obrysu §cianki gazociagu, liczac
w plaszczyznie poziomej prostopadtej do osi gazociagu i uszczelni¢ W rurze ochronnej nie moze
by¢ wykonane aczenie rur kanalizacyjnych.

Pionowa odleglo$¢ migdzy zewngtrzng $cianka rury ochronnej a zewnetrzng gazociggu h=0,15m.
Roboty ziemne w obrgbie skrzyzowania wykona¢ recznie. Dhugosci i $rednice rur ochronnych
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Skrzyzowania z kablami elektrycznymi i teletechnicznymi

Przy skrzyzowania z istniejgcymi kablami energetycznymi i teletechnicznymi zaktada¢ na kable
ostony rurowe. Dtugos$ci rur ochronnych s$rednice zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Prace
ziemne w obrebie skrzyzowan wykonac recznie.

Skrzyzowania z siecia wodociagowa

W wypadku prowadzenia kanatéw ponad siecig wodociggowa nalezy stosowac¢ rury ochronne o
dhugosci i $rednicy zgodnie z Dokumentacja Projektowa. W pozostatych wypadkach nie stosuje
si¢ zabezpieczenia. Roboty ziemne w obrgbie skrzyzowania wykona¢ recznie.

5.7Wady robét spowodowane przez poprzednich
wykonawcow

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i
specyfikacji, a zaistniata wadliwo$¢ tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych wykonawcdow, to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postgpowania z
poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogoélne

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w specyfikacji ,,Wymagania Ogolne”.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie roboét i odbioru

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej specyfikacji i zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru. W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
» sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
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badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

sprawdzenie zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia w wykopie,

badanie i pomiary szeroko$ci, grubo$ci i zageszczenia Wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu,

badanie odchylenia osi kanatow,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
badanie odchylenia spadku kanatow,

sprawdzenie prawidtowosci ulozenia przewodow,

sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,

badanie wskaznikdw zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie rz¢dnych posadowienia studzienek i pokryw wlazowych,

sprawdzenie wykonanych izolacji.

6.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

>
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odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz + Scm,

odchylenie wymiarow w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1m,

odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 3cm,

odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac¢ + Scm,

odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego przewodu
od osi przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + Smm,
odchylenie spadku utozonego przewodu od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

rz¢dne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do +£ Smm

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji ,,Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest:

mb
szt

- utozenie rurociggu, rur ochronnych, wykonania przewiertu
- studzienki, pompownie

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikacji ,,Wymagania ogolne”.

8.2 Warunki szczego6towe odbioru roboét

Odbidr techniczny nastgpuje po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu badan jak w pkt. 6.2.
Nalezy sprawdzi¢:

» zgodnos$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,

» uzycie wlasciwych materiatéw oraz dokumenty dotyczace jakos$ci tych materiatow,

» prawidlowo$¢ zamontowania i dziatania hydrantow,



>
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prawidtowos$¢ wykonania rurociggéw i ich polaczen, przewiertow,
prawidlowo$¢ wykonania izolacji,
szczelnos¢ przewodow.

W trakcie odbioru nalezy:

>
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sprawdzi¢ zgodnos$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian,
ze stanem faktycznym wynikajagcym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz Pomiarow i
badan,

sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacj¢ wpisoOw dotyczacych Robot,

dokona¢ szczegdtowych ogledzin.

ODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.

9.2 Pitatnosci

Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt. 7.2. niniejszej
specyfikacji.

Zakres Robot jest podany w pkt. 1.3 niniejszej specyfikacji.

Cena wykonania rob6t obejmuje odpowiednio:

>
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roboty geodezyjne, pomiarowe i przygotowawcze,

sporzadzanie niezb¢dnych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych, montazowych lub
opracowan

zakup 1 dostarczenie materialdow do miejsca ich wbudowania,

wykonanie robot objetych specyfikacja,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

pomiary i badania laboratoryjne ,

uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami(PN) lub
odpowiednimi normami Krajéow UE .

10.1 Normy

PN-EN 1610 - Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

PN-EN ISO 1127:1999 - Rury ze stali nierdzewnych. Wymiary, tolerancje i
teoretyczne masy na jednostke dlugosci

PN-EN 206-1:2003 - Beton Czg$¢ 1: Wymagania, wlasciwoscli,

PN-EN 206-1:2003/A1:2005 produkcja i zgodnosé

PN-EN 206-1:2003/A2:2006
PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004

PN-B-06714 - Kruszywa mineralne. Badania

Systemy przewodéw rurowych z tworzyw
sztucznych do przesytania wody — Polietylen (PE)

PN-EN 12201-1:2004 Czes$¢ 1: Wymagania ogolne




PN-EN 12201-2:2004 Czgs¢ 2: Rury

PN-EN 12201-3:2004 Czgs$c¢ 3: Ksztattki

PN-EN 12201-4:2004 Czes¢ 4: Armatura

PN-EN 12201-5:2004 Czes¢ 5: Przydatno$¢ do stosowania w systemie
PKN-CEN/TS 12201-7:2007 Cze$¢ 7: Zalecenia do oceny zgodnos$ci

10.2 Inne

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych — tom II ”Warunki
techniczne wykonania i odbioru rurociggdéw z tworzyw sztucznych”,
Instrukcja montazowa producentdéw rur i armatury.




